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一、一般注意事項 

1. 使用前請詳閱本手冊。 

2. 非專業操作人員勿操作本設備。 

3. 請確實依使用者當地區國家頒定法規，或國際性法規標準，運用本設備。 

4. 勿使用於非變頻器設計用途。 

5. 勿超過設計容量運轉本設備。 

6. 對不瞭解之安裝、調整、操作請立即與本公司聯絡。 

 

※ 使用須知 

  變頻器乃電力電子產品，為了您的安全，本手冊中有「危險」、「注意」等符號提醒您

於搬運、安裝、運轉，檢查變頻器時之安全防範事項，請您配合使變頻器之使用更加

安全。 

                錯誤使用時，可能造成人員傷亡。 

                錯誤使用時，可能造成變頻器或機械系統損壞。 

 

危 險

● 在關閉電源後，於充電指示燈熄滅前，請勿觸摸電路板及零組件。

● 不可在送電中實施配線，執行運轉時請勿檢查電路板上之零組件及信號。

● 請勿自行拆裝更改變頻器內部連接線或線路，零件。

● 變頻器接地端子請務必正確接地：220V級第三種接地，440V級：特種接地。

● 變頻器的配線作業必須在電源斷電後進行，以確保作業安全。

● 緊急停止回路配線完成後請確實測試其動作功能。

注 意

● 請勿對變頻器內部的零組件進行耐壓測試，這些半導體零件易受高電壓損毀。

● 絕不可將變頻器輸出端子U，V，W連接至AC電源。

● 變頻器主電路板 CMOS IC 易受靜電影響及破壞，請勿觸摸主電路板。

● 請確認電源電壓須符合變頻器輸入之額定電壓。

● 加裝剎車控制器及剎車電阻時，請注意其配線是否正確。

● 端子螺絲之規格及線徑大小請依電工法規規定選用，並將螺絲牢牢鎖緊。

！

危險

注意！
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二、產品檢查 

每台變頻器在出廠前均做過功能測試，客戶於變頻器送達拆封後，請執行下列檢查步驟。 

 變頻器的機種型號是否正確符合您所訂購之型號與容量。 

 變頻器是否因運送不慎造成損傷，若有損壞請勿接入電源。 

  當您有發現上述問題時請立即通知本公司 

 

2.1 型號說明 

銘牌資料以三相 AC 220V 7.5KW 為例 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

TOP  GIN INVERTER

TOP  GIN  MADE  IN TAWAN

TG 700-
SOURCE
CAPACITY
VOLTS
SERIAL  NO.

V Hz
kVA

AV CURRENTS

變頻器型號

供應電源、頻率

輸出容量

輸出電壓、電流

製造號碼

TOP  GI N

1 .永磁同步電動機I P
2 .感應電動機PM

電壓等級：L ：2 20 V級
              H ： 4 4 0V 級

最大適用馬達容量(10 HP )

構造：

規格：

操作器：

回生剎車回路 A ：沒有
                  B ：有

TG 70 0 L 1 00 A 2 T 1

0：盤內取付型(IEC IPOO)
1：閉鎖壁掛型(NEMAI)
T：標準型
E：CE mark
U：UL
1：空白板
2：數位操作器
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三、安裝 

3.1 使用環境 

 

變頻器安裝的環境對變頻器正常功能的發揮及其使用壽命有直接的影響因此變頻器

的安裝環境必需符合下列條件。 

 周圍溫度：盤內開放型（－10～45℃／＋14～113℉） 

           閉鎖壁掛型（－10～40℃／＋14～104℉） 

 防止雨水滴淋或潮濕環境                     ­避免直接日曬 

 防止油霧，鹽分侵蝕                         ­防止腐蝕性液體、瓦斯 

 防止粉塵，棉絮及金屬細屑侵入物              ­遠離放射性物質及可燃物 

 防止電磁擾（溶接機，動力機器） 

 防止震動（沖床）若無法避免請加裝防震墊片減少震動。 

 數台變頻器安裝於控制盤內時，請注意擺放位置以利散熱，另請外加配置散熱風扇,

以使變頻器周溫低於 45℃為原則。 

安裝時間請將變頻器正面朝前，頂部朝上以利散熱。 

 安裝空間必須符合規定 

 

配
電
盤
內

換 氣 扇
配
電
盤
內

配 電 盤 內
換 氣 扇

配
電
盤
內

（ 正 確 的 配 置 方 式 ）（ 錯 誤 的 配 置 方 式 ）（ 正 確 的 配 置 方 式 ）（ 錯 誤 的 配 置 方 式 ）

150

150

500

500+ 100
Door width

For 
front/rear

door

+ 100
Door width

   
   

Inverter

Front
face

50mm50mm

150mm

100mm

外部溫度
最高45° C

前蓋
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四、配線 
變頻器出廠時，備有一端子配置圖，如下圖所示，配線時請注意，端子編號 

4.1 標準配線圖：(TG 700 型) 

    帶 PG 的電機屏使用制動單元和制動電阻單元的接線 

注  1： 隔離線 P 隔離絞線 

2：端子 15，33 輸出額定為+15V，-15V，20mA。 

3：端子 13，14 不可同時使用，同時使用時頻率指令為相加。 

4：多功能類比輸出端點為外加頻率／電流指示錶用，請勿用作閉回路控制系統，

控制系統可加介面卡。      

13 14 15 16

3 4 6 7

11 12(G) 17 25 26 27 33 18 19 20

1 2 5 8 21 22 23 9 10

R三相電源

200V~440V

50/60 HZ

S

T

MCCB

剎車電阻
(需外加)

(第三種接地)

正轉運轉/停止

反轉運轉/停止

外部異常

異常復歸

多段速指令1

多段速指令2
外部運轉指令

OV

B1

多機能接點輸入

頻率設定用電源
+15V 20mA
主速指令
0~10V (20KΩ)
主速指令
4~20mA 
(250KΩ)
多機能類比輸入
0-10V(20KΩ)

多機能類比輸出
-10~+10V
(出廠標準設定輸出電流)

異常接點輸出
AC 250V 1A以下
DC 30V   1A以下

外部頻率指令

多機能接點輸出
AC 250V 1A以下
DC 30V   1A以下
(出廠標準設定運轉中信號)

TG 700

P+1 N B2

直流電抗器
(選用品)

U

V

W

R

S

T

M

PG-B卡
(選用品)

TA1

TA2

1
2
3
4
5
6

PG

M
R1

T1

23

21

類比輸出
FM +-

AM
+

-

多機能類比輸出
-10~+10V
(出廠標準設定輸出頻率)

(12
)

18

19

20

9

10

M4

M3
(可外加)

25

26

27

22

1
2
3
4

輸出1
（出廠標準設定零速信號）

輸出2
（出廠標準設定速度一致信號）

多機能出力共同端33 頻率設定用電源
-15V 20mA

17

16

14

13

15

遮蔽線連線端子

P

P

P

0~+10V

4-20mA

0~+10V

0V

2kΩ

12

11

8

7

輸入信號共同端

6

5

4

3

持續輸入正轉指令

持續輸入反轉指令

多機能開
集極輸出

48V 50mA以下

冷卻風扇

永磁同步電動機

A相
B相

零速輸出

1

2

( 主速/ 輔助切換)

寸動指令

外部自由運轉
停止

◎ 端子為主回路
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4.2 端子功能說明： 

 

4.3 控制迴路端子功能說明 

端              子

剎 車 接 點

功                                           能

主 迴 路 電 源 輸 入 端 點

變 頻 器 輸 出 端 點

正 負 輸 入 點 ( 可 做 剎 車 單 元 )

․ 主 迴 路 端 子 功 能

R
S
T
U
V
W
P
N
B 1
B 2
E 接 地 端 ( 特 別 第 三 種 接 地 )

․控制迴路端子功能 ( 出廠設定 )
種 類 編 號

1
2
3
4
5
6
7
8
11
15
33

17
12

名 稱

正轉／停止

逆轉／停止

外部異常輸入

異常復歸

主速輔助切換

多段速指令2

寸動指令

外部停止運轉

1 - 8 共同端

速度指令電源+15V

速度指令電源-15V

端 子 機 能

閉→正轉，開→停止

閉→逆轉，開→停止

閉→異常，開→正常

閉→輔助頻率指令

閉→多段速指令2有效

閉→寸動運轉

閉→變頻器停止輸出

與端子1- 8短路時信號輸入

速度指令設定電源端子，+15V電源

速度指令設定電源端子，-15V電源

信 號 位 準

+15V，20mA

-15V，20mA

運
轉
輸
入
信
號

14
主速頻率指令

13

16 輔助頻率指令

共同端

遮蔽絞線端子

類
比
輸
入
信
號

9

10
運轉中信號
輸出（1 A接點）

25
26

零速檢出

速度到達檢出

27
18

端子2 5，26共同端

19
20
21

22

23

異常輸出信號
18-20，A接點
19-20，B接點

頻率計輸出

共同端

輸出電流監控

類
比
輸
出
信
號

類
比
輸
出

閉→復歸

0-10V／100%頻率

-10~+10V／-100%~+100%頻率

4-20mA／100%頻率

0-10V／100%頻率
-10~+10V／-100%~+100%頻率

端子13、14速度指令共同端

連接隔離絞線遮蔽護套

運轉中端子導通

最低頻率B2-01以下為閉

設定頻率±2HZ以內為LOW位準

異常時 端子18- 20閉

端子19- 20開

5V／變頻器額
定電流

0- 10V／1 00%頻率
（可設定0~1 0V／
100%電流）

端 子 3 - 8
為 多 功 能 端

子
請 參 考

H 1 - 0 1   
~ H 1 - 0 6

H3：01-03
H3：08-10

輔助類比
輸入H3-05

多功能
信號
輸出

H2- 01 -
0 3

多功能類比輸出1
（H4-01，H4-02）

多功能類比輸出2
（H4-04，H4-05）

DC24V，8mA
光耦合絕緣

0~10V，(20KΩ )
-10~+10V (20KΩ )
4-20mA，(250Ω )
0~10V ，(20KΩ)
4~20mA，(250Ω)

－

－

接點容量
AC25 0V，1 A
DC3 0V，1A

開集極輸出
48V，

50mA以下

接點容量
AC250V，1A
DC30V，1A

0~+10V 
Max±5%

20mA以下
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三相鼠
籠式馬達

接地

雜訊濾波器

出力側
接地

變頻器

雜訊濾波器
入力側

功率改善

AC電抗器

電磁接觸器

電源

無溶絲斷路器
斷路器

4.4 周邊設備之應用及注意事項： 

 

電源： 

 請注意電壓等級是否正確，以避免損壞變頻器。 

 交流電源與變頻器之間必須安裝無熔絲開關。 

                 無熔絲開關： 

 請使用符合變頻器額定電壓及電流等級之無熔絲開關作變頻器之

電源 ON／OFF 控制，並作變頻器之保護。 

 無熔絲開關請勿作變頻器之運轉 / 停止切換功能。 

            漏電斷路器： 

 請加裝漏電斷路器，防止漏電造成之錯誤動作並保護使用人員之

安全。 

電磁接觸器： 

 一般使用時可不加電磁接觸器，但作外部控制，或停電後自動再

起動等功能，或使用剎車控制器時，須加裝一次側之電磁接觸器。 

 電磁接觸器請勿作變頻器之運轉 / 停止功能切換。 

 功率改善之 AC 電抗器： 

 200V／440V 15KW 以下之變頻器，若使用大容量（600KVA 以上）

的電源時，為改善電源之功率可外加外抗 AC 電抗器 

 輸入側雜訊濾波器： 

 變頻器周邊有電感負載時，請務必加裝使用。 

 變頻器： 

 輸入電源端子 R，S，T 無相序分別可任意換相連接。 

 輸出端子 U，V，W 接至馬達的 U，V，W 端子，如果變頻器執行

正轉時，馬達為逆轉，只要將 U，V，W 端子中任意兩相對調即可。 

 輸出端子 U，V，W，請勿接交流電源以免變頻器損壞。 

 接地端子  請正確接地，220V 級：第三種接地，440V 級：特種

接地 

                  輸出側雜訊濾波器： 

 減少變頻器產生之高階波，以避免影響其附近之通信器材。 

     馬達： 

 請使用變頻器適用容量之三相感應馬達。 

 若一台變頻器驅動多台馬達時，請考慮馬達同時運轉之電流量必

須小於變頻器容量。 

 在變頻器與馬達之間請勿加裝進相電容。 

 變頻器與馬達必須分別接地。 
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外部配線請遵循下列事項進行，完成配線後必須檢查接線是否正確。（不可使用控

制迴路蜂鳴器檢查配線） 

(A) 主電源迴路配線必須與其他高壓或大電流動力線分離及遠離，以避免雜訊干擾,請參

考下圖。 

 變頻器使用單獨電源分路              ‧ 使用一般用雜訊濾波器其效果較       

無法確保。 

 

 變頻器與其他機器共電源回路請加裝變頻器用之雜訊濾波器或加裝隔離變壓器。 

       

 主迴路出力側加裝變頻器用之雜訊濾波器可抑制傳導雜訊，為了防止輻射雜訊，

請加裝金屬管於線路上並與其他控制機器之信號線距離 30cm 以上。 

TG700

機   器

MCCB
電源

隔離變壓器

IM

機器

MCCB

MCCB
電源

IM
一般用
雜訊濾

波器
TG700TG700

雜   訊
濾波器

機   器

MCCB

MCCB
電源

IM

TG700 IM

一般用
雜訊

濾波器 機器

MCCB

MCCB
電源

TG700雜訊
濾波器

雜訊
濾波器

IM

機器

金屬管
電源

MCCB
鐵管

30cm以上
信號線

TG700

MCCB

IM

電源
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‧ 變頻器與馬達之間配線距離過長時，請考慮線路之電壓降，相間電壓降(V)= 3 ×

線阻(Ω／km)×線路長(m) ×電流 × 10
-3

並必須將載波數依配線距離作調整。 

 

 

（B） 控制回路配線必須與主回路控制線或其他高壓或大電流動力線分隔及遠離，以避

免雜訊干擾。 

     ‧控制回路配線端子 9，10，18，19，20（接點輸出）必須與其他端子分離配線。 

‧為防止雜訊干擾避免錯誤動作發生，控制回路配線務必使用遮蔽隔離絞線，參

考下圖，使用時，將遮蔽線接至端子 G。 

‧配線距離不可超過 50 公尺。 

 

（C）   變頻器之接地端子，請務必正確接地，220V 級第三種接地，440Ｖ級特種接地。 

      ‧接地配線以電器設備技術基準(AWG)為準，接地線越短越好。 

      ‧變頻器之接地線絕不可與其他大電流負載(如焊接機，大馬力馬達)共同接地，

必須分別接地。 

‧數台變頻器共同接地時，請勿形成接地回路。 

（D）  電線規格，主電源回路及控制回路之配線線徑規格之選定請依電工法規施行配 

線，以策安全。 

（E）  配線作業完成後，請檢查是否配線正確，電線是否破損，螺絲端子是否旋緊等 

      作業品質。 

變頻器與馬達配線距離 50M以下 100M以下 100M以上

容許載波數 15KHz以下 10KHz以下 5KHz以下

參數C6-01設定值 15.0 10.0 5 .0

遮蔽隔離線 護套

以絕緣膠帶包覆
此端遮蔽線不連接

接至變頻器端子G

(c)不良(b)良(a)良
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五、調試運轉 

5.1 調試前的檢查 

安裝接線結束之後，請檢查如下項目。 

‧ 相互接線有沒有錯誤？ 

‧ 電線屑等有沒有使電路短路？ 

‧ 端子上的螺絲是否鬆動？ 

‧ 電機的安裝狀態良好嗎？ 

5.2  調試 

（注）數字式操作器及操作器電纜是選擇件。 

 1.接通電源時的操作器表示 

 試運行準備好了之後，請接通。請確認是否有異常音、冒煙、異臭等 

 情況。如果有異常請直接切斷電源。 

 接通電源時數字式操作器的顯示如以下所示。關於數字式操作器的操作

方法請參照第六章。 

  

P   0.00

DRI VE FWD REV REMOTE
SEQ REF

DIGITAL 
OPERATOR
TG 009

LOCAL

REMOTE

DRI VE

PRGM
DSPL

DATA

ENTER
JOG

FWD

REV RESET

RUN STOP

模式顯示
LED︰DRIVE、REMOTE（SEQ、REF）

的LED點亮

顯示部：顯示速度指令
        ( 對應模擬量指令值)

運行顯示 LED︰STOP 的 LED 點亮

圖 1  電源投入時的數字式操作器顯示
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2. 選擇運行模式 

TG700 有 LOCAL（本地）／ REMOTE（遠程）兩種運行模式。這兩種模式，可以

通過操作器上的 LOCAL / REMOTE 鍵在停止時切換。所選擇的運行模式，可以在

操作器的 SEQ，REF 的 LED 得到確認（REMOTE 的兩個 LED點亮）。 

出廠設定是 REMOTE，另外與 LOCAL 和 REMOTE 的運行模式無關，控制回路

端子 3~8的多功能接點輸入有效。 

 

表1 選擇 REMOTE 模式的指令 

                                                               

                           

 

 

 

 

速度指令、運行指令都可以用操作器設定。操作器上
的SEQ和REF的LED熄滅。

可以通過參數b1-01和b1-02的設定變更成為有效的
主速指令和運行指令的指令權。

REMOTE

LOCAL

參數No. 名 稱 說 明

b1-01 選擇速度指令

0︰操作器的速度指令（d1-01）作為主速度指令。

   （操作器的REF的LED熄滅）

1︰控制回路端子13，14作為主速度指令。

（操作器的REF的LED點亮）

2︰未使用

3︰由外選件已設定了的速度指令作為主速度指令

b1-02
選擇運行指令  

0︰用操作器的運行指令運行。

（操作器的SEQ的LED熄滅）

1︰用控制回路端子的運行指令運行。

（操作器的SQ 的LED點亮）

2︰未使用

3︰用外選件的運行指令運行。

（操作器的SEQ的LED點亮）
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重要

 

     5.3 運行前的設定與確認 

                                                                               

 3   請一定要按以下順序設置 TG700。如果順序錯誤，則已經設定了的參數會 

     被覆蓋，會成為運行時不適合的原因。 

                                                                          

請按以下順序，設定及確認電機關係參數。 

 如果是第一次使用 TG700 

 如果更換了電機或變頻器 

 如果更換了 PG 

 如果更換了電機與變頻器之間的連線 

 

 

 

 

 

確 認 運 行 前 設 定 的 順 序

是 第 一 次 運行
嗎？ 或 者 電 機、變

頻 器 中 任 意 一 個 更
換 了 嗎 ？

設 定 電 機 關 係 的 參 數
（ 參 照 P12 頁 ）

是

‧選 擇 電 機 運 行方 向
（參 照  P13頁 ）

‧確 認 電 機 運 行方 向
（參 照  P13 頁 ）

結 束

電 機 與 變 頻 器 之
間 的 連 線 更

換 了 嗎？

是

沒 有

更 換 了 PG 了 嗎？

沒 有

沒 有

‧確 認 電 機 運轉 方 向
 （ 參 照 P14 頁 ）
‧調 整  PG 原 點 脈沖
 （ 參 照 P15 頁 ）

是
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a）設定與電機相關的參數 

初次通電時，也就是更換了電機或變頻器時，請設定 14 個與電機相

關的參數（表2 ）。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

F 1 - 0 2

表 2 設 定 與 電 機 相 關 的 參 數

參數NO.

E 3 - 0 3

E 3 - 0 4

E 3 - 0 5

E 3 - 0 6

E 3 - 0 7

E 3 - 0 9

E 3 - 1 0

E 3 - 1 1

E 3 - 1 2

E 3 - 1 8

E 3 - 2 3

E 3 - 2 4

F 1 - 0 1

名 稱 （ 記 號 ）

電 機 的 額 定 電 壓

電 機 的 額 定 電 流

電 機 的 極 數

電 機 的 最 高 轉 速

電 機 的 基 本 轉 速

電 機 的 定 子 電 阻 （ r l )

電 機 d 軸 電 感 （ L d ）

電 機 q 軸 電 感 （ L q ）

電機的感應電壓參數（Ke）

PG的原點脈沖補償量（△θ)

磁 鐵 力 矩 系 數 （ K i ）

額 定 力 矩 系 數 （ K t ）

P G 參 數

單 位

V

A

極 數

r / m i n

r / m i n

Ω

m H

m H

mV‧sec/rad

d e g

－

－

脈 沖

備 註

確 認 是 不 是 8 1 9 2 脈 沖 數

P G 的 運 轉 方 向

－
確 認 是 不 是 設 定 為 1

0 ︰ 順 時 針 C W 時 A 相 超 前
1 ︰ 逆 時 針 C C W 時 A 相 超 前

請 設 定 電 機 試 驗 報 告 值 或 電

機 銘 板 值 。
但 是 ， 電 機 的 極 數 在 銘 板 上
沒 有 記 載 ， 請 設 定 試 驗 報 告
值 。
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重要

 

  b)選擇電機運轉方向 

                                                              

           請選擇電機運轉方向，使電機正轉時電梯轎廂向上運行。 

                                                                    

        出廠時，電機的正轉方向是從負載側看按逆時針方向運轉（CCW）。 

 如果轎廂上升方向與電機的轉動方向CCW相附合，就沒有必要變更接線和 

 參數了。請參照 5.2（C）「確認電機運轉方向」。 

 如果轎廂上升方向時，要變更為從電機的負載側看是順時針方向，則請按

下記順序變更。 

   (1) 變更電機與變頻器之間的接線。 

        U，V，W 與現在所接的 U，W，V 相接。 

   (2) 變更變頻器的參數。 

       F1 － 02 ＝ 1 → 0（CCW 時 A 相超前） 

        E3 － 18 ＝□→－□（自學習得到值×(－1)) 

     (3) 電機運轉方向不變更不行的理由 

起動力矩補償是正轉時相對模擬量輸入0～＋10V，用＋方向固定補償。 

另外，在電梯上升方向必須要＋的力矩補償。 

因此，一定要在正轉時使電梯轎廂向上運行。 

 

                

PG -X2

TA1

TA3

(+12V)

(0V)

(+5 V)

A

A

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

B

B

Z

Z

12V：紅

0V：白／紅 P

1：藍

：白／藍1 P

2：黃

：白／黃2

Z：綠

：白／綠Z

P

P
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c) 確認電機運轉方向  

按照表 2 的順序，使操作器顯示電機的檢出，並確認以下事項。 

‧用手轉動電機軸，確認運轉方向與顯示的極性是否一致？ 

‧速度顯示正確嗎？ 

‧電機的標準方向是 CCW（逆時針）正轉（圖 2）。如果以 CW（順時針）作為

正轉的場合，請參照表 3 順序中 ， 的（）內容。 

 

表 3  確認電機運轉方向的順序 

 

 

 

注 意

․ 確 認 數 字 操 作 器 上 的 S T O P  L E D  點 亮 的 基 礎 上 ， 確 認 電 機
的 運 轉 方 向 。

․ 請 注 意 切 勿 捲 入 軸 、 軸 承 中 。
․ 用 手 使 電 機 軸 轉 動 時 ， 請 注 意 鍵 槽 ， 不 要 受 傷 。

！

正轉

負載側

圖 2  電機的運轉方向

順 序 操 作 目 的 鍵 操 作 操作器顯示

接 通 電 源
‧ 顯 示 速 度 指 令 值

切 換 到 電 機 速 度 顯 示

從 負 載 側 看 電 機 軸 按 逆 時
針 方 向 轉 送 （ 方 向 相 反 時
， 從 負 載 側 看 電 機 軸 按 順
時 針 方 向 轉 動 ）

從 負 載 側 看 電 機 軸 按 順 時
針 方 向 轉 動 （ 方 向 相 反 時
， 從 負 載 側 看 電 機 軸 按 逆
時 針 方 向 轉 動 ）

回 到 速 度 指 令 顯 示

1

DSPL

按下4次

REMOTE LED(SEQ, REF) 點亮

  P  0. 0 0

0. 0 0 (%)

 3. 0 0 (%)(例)

顯 示 電 機 正 轉 速 度 ， （ 速 度 + ）

確 認 運 轉 速 度 與 顯 示 值 大 概 一 致

 - 3. 0 0(例)

顯 示 電 機 反 轉 速 度 （ 速 度 - ）

確 認 運 轉 速 度 與 顯 示 值 大 概 一 致

P    0. 0 0

2

3

4

5

DSPL
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重要

      以下所示電機速度異常時的對策方法，異常時請參照。 

 d) PG 原點脈沖調整 

                                                                     

如果已經更換了 PG，或更換了電機（電機與 PG 之間的連結位置改變了）或電

機與變頻器之間的連線電纜改變的場合，請一定要進行原點脈沖調整。 

                                                                    

用下圖的運行曲線說明 PG 原點脈沖調整方法。如果調整中顯示出錯， 

請參照「故障顯示及其處置」實施對策。 

  

異常內容 對策

顯示與電機速度相反的極性。 請變更PG運轉方向(F1-02)的設定值。

顯示的電機速度是0或異常值。 請參照使用說明書P13頁，確認接線。

危 險

․ 請 脫 開 電 機 與 機 械 系 統 後 再 進 行 P G 原 點 脈 沖 調 整 。

調 整 中 電 機 會 自 動 運 轉 。

！

注 意

․ P G 原 點 脈 沖 調 整 後 ， 數 字 操 作 器 上 會 顯 示 E N D ， 在 電 機 完 全 停

止 前 ， 絕 對 不 能 觸 摸 電 機 。

․ 請 確 認 安 全 性 。

‧ 電 機 與 機 械 系 統 脫 開 了 嗎 ？

‧ 電 機 軸 的 鎖 定 鍵 插 銷 脫 開 了 嗎 ？

‧ 電 機 軸 的 周 圍 有 人 、 物 嗎 ？

‧ 電 機 完 全 停 止 了 嗎 ？

！

接通電源

調整前準備

低速正轉（30r/min）

調整開始

圖 3  PG的原點脈沖調整、運行曲線

低速正轉（30r/min）

調整結束

5

調整後處理

4321
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pE

 C A L  3

0 

0 3

表 4  PG 的原點脈沖調整方法

順序 操作目的 鍵操作 操作器顯示

接通電源
          
  ‧顯示速度指令值

調整前的準備
  ‧移動到順序模式

‧確認設定值

‧移動到自學習項目選擇
（T1-01）

‧自學習項目選擇變更到“03＂
（只限PG原點脈自學習）

REMOTE LED (SEQ, REF)  
點亮

顯示參數No

‧寫入設定值

‧回到參數No.顯示

‧回到驅動模式

調整開始

調整完了

顯示0.5秒鐘

變更完了

CAL13閃爍

自學習完了

顯示2秒鐘

＊

p

P     0. 0 0

P   0. 0 0

DRIVE

PRGM

RESET

DATA
ENTER

RESET

DATA
ENTER

DSPL

DRIVE

PRGM

RUN

E

0 0
0 3

0 

 C A L  3

2

1

3

4
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 5.4 點動運行 

     用數字操作器的點動運行實現下圖運行曲線的操作舉例。圖中的編號對應表5 

的順序編號。 

 

 

 

反 轉 指 令

正 轉

反 轉

正 轉 點 動 運 轉 反 轉 點 動 運 行

1 0 %

1 0 %

圖 4 運 行 曲 線 （ 點 動 運 行 ）

接 通 電 源

1 2 3 4
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5..5 基本運行操作舉例 

                                                                

    運行時，請確認以下項目。 

      ‧‧電機運行平滑嗎？ 

            ‧‧電機運轉方向正確嗎？ 

            ‧‧電機有沒有異常振動及轟鳴聲？ 

            ‧‧加速減速平滑嗎？ 

            ‧‧電流與負載相匹配嗎？ 

            ‧‧狀態表示指示燈或數字式操作器上的顯示正確嗎？ 

                                                                        

        a)用數字式操作器運行 

           透過下圖的運行曲線，說明用數字式操作器進行運行操作舉例。圖中

的編號對應表 6 的順序號。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

重要

正 轉 點 動 運 行 速 度 設 定

正 轉 運 行

速 度 指 令 值 變 更

反 轉 運 行接 通 電 源

停 止1 0 %

圖 5 用 數 字 式 操 作 器 實 現 的 運 行 曲 線

正 轉

2 5 %

正 轉

1 0 0 %

反 轉

1 0 0 %

1 2 3 4

5 6 7
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0 0. 0

0 0. 0

P     0 0. 0

P 2 5. 0 0

P     0 0. 0

表 6 用數字式操作器運行操作舉例

接通電源
‧顯示速度指令值

設定運行條件
‧選擇LOCAL模式

LOCAL

REMOTE

JOG

REMOTE LED (SEQ, REF)  點亮

P     0. 0 0
順序 操作目的 鍵操作 操作器顯示

1

2 正轉點動運行（10％）
‧點動運行操作

（在按下鍵的時間內運行
，電機低速轉動）

3 速度設定
‧顯示速度指令值

‧變更指令值

‧寫入設定值

‧選擇監視電機速度顯示

正轉運行

‧運行操作（25%）
按下RUN鍵
，電機運轉

。

4

RUN

5 變更速度指令值（25%→100
%）

‧選擇顯示速度指令值

‧變更指令值

‧寫入設定值
（電機加速運行）

‧選擇監視電機速度顯示

6 反轉運行
‧切換到反轉運行（10%）
‧降低正轉速度直到停止。

然後開始反轉直到設定的
       100%轉速

7
停止

‧減速停止

RESET

用鍵變更指令值

DATA

ENTER

DSPL

RUN

DSPL

按下４次

RESET

用鍵變更指令值
DATA

ENTER

FWD

REV

STOP

P     0. 0 0

DSPL

P 2 5. 0 0

P 2 5. 0 0

0. 0 0
2 5. 0 0

P     0. 0 0

0. 0 0
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b)用控制回路端子信號運行 

用控制回路端子信號實行下圖運行曲線的操作舉例。圖中的編號與表7 的順序編

號相對應。 

 

 

   

 

P     0. 0 0

表 7 用控制回路端子信號進行運行操作舉例

接通電源

‧顯示速度指令值

（b1-01及b 1- 02為＂1＂）

設定速度指令

‧從控制回路端子13 輸入速度指令

電壓，用操作器確認輸入值

‧可以切換顯示電機速度
D S P L

REMOTE LED ( SEQ,  REF)   
點亮

P     0. 0 0
順
序 操作目的 操作器顯示

1

2

運行指令

‧給控制回路端子1- 1 1間“閉＂信

號，進行正轉運行

3

停止

‧減速停止

4

如果指令電壓是10 V

RUN LED點亮  FWD 
LED點亮

RUN

STOP LED點亮
（減速中RUN LED閃爍）

0. 0 0
0 0. 0

鍵操作

接 通 電 源

正 轉
1

設 定 速 度 指 令

100%

停 止指 令 運 行

圖 6 用 控 制 回 路 端 子 實 現 運 行 曲 線

2 3

4
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六、數字式操作器的操作方式 

（注）數字式操作器及操作器連接用電纜是選擇件。 

6.1 數字式操作器各部分的作用 

 

DRIVE FWD REV REMOTE
SEQ REF

DIGITAL OPERATOR
TG 009

LOCAL

REMOTE

DRIVE

PRGM
DSPL

DATA

ENTER
JOG

FWD

REV RESET

RUN STOP

模 式 表 示  L E D
（ 驅 動 模式 下 故 障 發生 時 全 部  L E D  閃 爍 表示 ）

驅 動 模 式 表示
選 擇 驅 動模 式 時 點 亮。 選 擇 程式 模 式 的 熄滅 。

運 行 方 向 表示
F W D︰ 輸 入正 轉 指 令 時點 亮
R E V ︰ 輸 入 反 轉指 令 時 點 亮

R E MO TE 表 示
用 控 制 回路 端 子 及 選擇 卡 的 操作 模 式
S E Q︰ 選擇  R E M O T E  模 式 運 行 指令 時 點 亮
R E F ︰ 選擇  R E M O T E  模 式 速 度 指令 時 點 亮

表 示 部 ︰
顯 示 速 度、 輸 出 電 流等 的 監 視值 及 各 種 功能 的
設 定 值 。（ 5  位 ）

模 式 選 擇 鍵
切 換 驅 動模 式 和 程 式模 式 （ 運行 中 也 有 效） 。
驅 動 模 式時 上 部 的  D R I V E  表 示 燈點 亮 。

表 示 選 擇 鍵
選 擇 表 示的 種 類

（ 表 9 所 示其 順 序 ）
讀 出 、 寫 入鍵

表 示 各 參數 的 設 定 值。 設 定 後， 再 次 按 下時
設 定 值 被寫 入 。

數 值 變 更 鍵
變 更 設 定值 、 參 數編 號 等 數 值。
Λ ︰ 增 加鍵 V ︰ 減少 鍵

位 選 擇 鍵
選 擇 想 要變 更 設 定 值的 位 置 ，被 選 擇 的 位閃 爍
表 示 。 （故 障 發 生 時是 複 位 鍵）

運 行 指 令 鍵

是 用 數 字 式操 作 器 進 行運 行 的 指 令鍵 。 只 有在
驅 動 模 式 時有 效 。
＊  S T O P ： 停 止指 令 [ 參 照圖 8]

按 下  S T O P  鍵 ， 左側 的 紅  L E D  點 亮 。
＊ R U N ： 運 行 指 令 [ 參 照 圖 8 ]

按 下  R U N  鍵 ， 左側 的 紅  L E D  點 亮。
＊ F W D / R E V ︰切 換 正 轉  /  反 轉

交 替切 換
＊  J O G ︰ 點 動運 行

在 按 下 鍵的 時 間 內 ，可 以 點 動運 行 。

運 行 模 式 選擇 鍵
交 替 切 換  R E M O T E  和 L O C A L  的 運 行 模式 。

圖 7 數字式操作器各部的作用
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R U N 、 S T O P  L E D  對 應 於 運 行 有 「 點 亮 」 「 閃 爍 」 「 熄 滅 」 表 示 。

R U N 鍵

鍵S T O P

內部運行指令

速 度 指 令

電 機 速 度

S T O P

R U N  L E D

S T O P  L E D

點 亮 閃 爍 熄 滅 （注）帶 PG 矢量時熄滅表示。

圖 8  R U N 、 S T O P  L E D  指 示 燈 的 表

( 注 )

R U N S T O P
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DRI VE

PRGM

RESET

DATA

ENTER

DRI VE

PRGM

DRI VE

PRGM

RESET

 

 

6.2  選擇數字式操作器的模式 

以下是關於 TG700 的操作器的各模式的說明。 

1. 模式的種類 

TG700 操作器的模式，以下所示有 3 種。 

 

2. 切換模式 

按下       鍵，可以交替選擇驅動模式和程式模式。選擇驅動模式時  

 

DRIVE的 LED 點亮，選擇程式模式時熄滅。 

           用        ，        ，        鍵可以進行在各模式下的參數表示及設 

 

定。設定時按下        鍵，參數被寫入。 

 

           校驗模式可以從驅動模式切換進入，只要同時按下        鍵和        

 

鍵。要回到驅動模式時，只要按下        鍵。這些是基本操作，務必記 

 

住。以下是各模式的操作器操作舉例。 

 

表 8  數 字 式 操 作 器 模 式 一 覽 表

模 式 說 明

驅 動 模 式
變 頻 器 可 以 運 行 。 還 可 以 監 視 顯 示 ， 故 障
軌 跡 顯 示 和 過 去 發 生 了 的 故 障 顯 示 。

程 式 模 式
進 行 參 數 的 設 定 ／ 參 照 。 可 以 讀 取 U , A , b , C ,
d , E , F , H , L , o , S , T 的 參 數 。

校 驗 模 式
在 程 式 模 式 ， 進 行 設 定 ／ 參 照 從 出 廠 設 定
中 變 更 了 的 參 數 。

P     0. 0 0

電 源  O N

驅 動 模 式

程 式 模 式

+

檢 驗 模 式

A        0 E        0  8

DRIVE

PRGM

DRIVE

PRGM

DRIVE

PRGM

DRIVE

PRGM

RESET
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DRI VE

PRGM

DATA

ENTER

RESET

RESET

RESET

 

在運行中也可以用操作器切換驅動模式和程式模式。運行中變更到程式

模式，即使進行參數的設定及參照，變頻器仍繼續運行。但是在停止中

選擇程式模式，即使輸入了運行指令、變頻器也不運行。  

如果在運行中進行了參數的設定及參照，請在按下        鍵之後再按 

 

下         鍵，回復到速度指令指表示（接通電源時的顯示）。 

 

6.3 變頻器可以運行的狀態（驅動模式） 

在這個模式變頻器可以運行。也可以顯示運行數據及顯示故障。 

每按下一次表示選擇鍵，監視項目即按順序切換。故障發生時，操作器自動地

轉移到故障顯示，用         鍵可以進行故障復位並回到原來的表示。 

 

 

 

        ＊1 接通電源後，表示的內容可以在速度指令指、電機速度、輸出電流，o1-01 參

數中已設定了的表示項目中、設定的 o1-02 參數中選擇。 

＊2 如果用操作器設定速度指令指，請使用        ，       ，        鍵。 

          ＊3 可以從 U1 參數中選擇替代輸出電壓、想要表示的項目，可以透過設定 o1-01 

參數變更表示項目。 

 

        ＊4 用       ，       ，       鍵選擇想要表示的 U 參數。 

            ＊5 顯示前次已選擇了的 U 參數。 

表 9 在驅動模式下的操作舉例

說 明 鍵  操  作 操 作 器 顯 示

接通電源﹡1

速度指令﹡2

電機速度

輸出電流

輸出電壓﹡3

U 參數﹡4

DSPL

DSPL

DSPL

DSPL

DSPL

P     0. 0 0

*5

0. 0 0
0. 0 0 A

0. 0
U        0 



 25

 

 

1. 變更速度指令值 

[操作舉例] 

LOCAL 模式、驅動模式時，速度指令指從 0.00% 變更到 100.0%。 

 

2. 監視顯示 

[操作舉例] 

在速度指令值表示中監視直流電壓（U1-07）。 

 

         

 

 

備註

表  1 0  速度指令值的變更方法

順
序

操作目的 鍵操作 操作器顯示

使顯示速度指令值

變更到1 0 0 . 0 %

寫入

1

2

3

D S P L

R E S E T

D A T A

E N T E R

P 0 0. 0 0
設定數值閃爍表示

靜止表示  2  秒鐘

再次開始閃爍

P  0 0. 0
P  0 0. 0
P  0 0. 0

P   0 0. 0
U       0 7 

表  11  監視顯示的操作舉例

順
序

操作目的 鍵操作 操作器顯示 備註

速度指令顯示中

1

2

3

R E S E T

D A T A
E N T E R

顯示前次已

經選擇了的

U參數

4

5

選擇U1-07

進行監視表示

回到參數No.表示

回到速度指令的

表示

D S P L
按下4次

D S P L

D S P L
按下4次

U        0 
U        0 7 
P    3    0 

 
顯示U參數

P   0 0. 0
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重要

3.故障顯示 

一旦TG700檢出了故障，在操作器上會顯示故障內容，故障接點輸出動作，電機自由

滑行停止。故障及故障發生時的顯示，請參照表 19。 

由於TG700可以在變頻器內部記憶故障內容。關於故障內容請參照附附錄3 表 1。 

[操作舉例] 

在 50% 速度運行中，已發生了過電流，確認故障g發生時的狀態 

（例速度指令、電機速度、輸出電流值），進行故障復位元。 

                    

 

                                                                 

只要從控制回路端子輸入的運行指令仍是 ON，就不接受故障復位。 

運行指令 OFF，在確認周遭安全以後再複位。 

                                                                          

 

 

 0 c

表 12 故障發生時的操作舉例

順
序

操作目的 鍵操作 操作器顯示 備註

 50% 速度運行

發生過電流

1

RESET

DATA

ENTER

P 5 0. 0 0

DSPL

2

3

4

5

6

7

8

9

10

(11)

(12)

移到程式模式

確認故障發生時的
速度指令

確認速度指令值

回到參數No.顯示

確認故障發生時的
電機速度

確認電機速度

回到參數No.顯示

確認故障發生時的
輸出電流

確認輸出電流

回到參數No.顯示

回到驅動模式

進行故障複位

RESET

DATA

ENTER

DSPL

RESET

DATA

ENTER

DSPL

RESET

DRIVE

PRGM

DRIVE

PRGM

P 5 0. 0 0

3 0. 0 0 a

P 5 0. 0 0
實行了故障
複位，回到
剛才故障發
生前的顯示
。

故障發生時
操作器顯示 0 c

U        0 
U 2     0 3 

U 2     0 3 
U 2     0 6

5 0. 0 0
U 2     0 6
U 2     0 5

U 2     0 5
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6.4 設定變頻器的環境（程式模式內環境設定參數模式） 

如下記那樣，設定參數的設定 / 參照存取級別及控制模式。使用 TG700前，  

請一定要進行環境設定。以下所示環境設定用參數。 

     

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

表 13 環境設定模式

參數 No. 名稱 說明

A1 - 0 1
參數的存取級別
( 可在運行中變更)

0 ︰監視專用
設定／參照A 1 - 0 1及參照
QUI C K- S T AR T的U參數

2 ︰QUI C K - S T AR T
為了簡易運行設定／參照必要的參數

3 ︰B AS I C
基本的設定／參照
具體的參數請參照一覽表的存取級別

4 ︰AD V AN C E D
設定／參照應用參數
具體的參數請參照一覽表的存取級別

A1 - 0 3 初始化
進行參數的初始化 。
輸入2 2 2 0︰回到出廠時設定值

A1 - 0 4 密碼 輸入密碼之後 ，就不能變更 A1 - 0 1了。

A1 - 0 6 設定輸入電壓 設定輸入電源電壓的電壓值
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初始化（參數初始化）方法 

變頻器內部的參數回到出廠設定、更換了新主控板，設定了變頻器容量選擇 

（A1-07)後，要進行參數的初始化。請記錄從出廠設定中變更了的 

設定值。初始化之後，全部參數回到出廠設定值（初始化）。 

通過初始化，可以將全部參數回到初始值。但是電機參數等一部分參數不能被初始化。 

 

詳細請參照附錄 3「參數一覽表」。 
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DATA

ENTER

 

6.5 設定及參照參數（程式模式） 

TG700 參數，如下所示，由參數組、功能編號、參數號內容組成。用 

鍵可以變更參數組、功能編號、參數號的顯示，用      鍵選擇。 

關於參數的詳細內容請參照附錄 3 及參數說明書。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

參 數 N o .
─  
1 5

參 數 號

功 能 編 號

參 數 組 U
A
b
C

d
E
F
H
L

S
T

o

監 視 參 數

環 境 設 定 用 參 數
應 用 關 係 的 參 數

調 整 用 參 數

速 度 指 令 關 係 的 參 數

電 機 關 係 的 參 數

選 擇 關 係 的 參 數

控 制 回 路 端 子 關 係 的 參 數

保 護 關 係 的 參 數

電 梯 用 參 數

自 學 習 關 係 參 數

數 字 式 操 作 器 關 係 參 數
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[操作例］ 

選擇 BASIC 或 ADVANCED，將減速時間(C1-02)從 10.0 秒變更到20.0秒。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 31

6.6    參照已變更的參數（校驗模式） 

在校驗模式下，出廠設定參數與客戶已變更了的參數相比較，自動地顯示與出

廠設定不同的參數。在校驗模式下，不只是參照參數，也可以變更設定。 

[操作例］ 

參照已經從出廠設定變更了的 C1-01（加速時間 1）和 A1-06（輸入電壓）的

內容，並在這個模式將 A1-06（輸入電壓）從 400V 變更到 380V。 

 

 

 

 

順
序

表 1 6 校驗模式的操作舉例

操作目的 鍵操作

接通電源

1
P 5 0. 0 0

在驅動模式時，按
下 鍵的同時，

再按下 鍵，
就進入了校驗模
式。請確認DRIVE 
LED閃爍。

2

3

4

R E S E T

5

6

7

8

D A T A

E N T E R

D S P L

操作器顯示 備註

切換到REMOTE模式

選擇校驗模式

確認設定值

回到參數No . 顯示

顯示已變更了的參數

確認設定值

變更數值

寫入設定值

顯示設定值

回到參數No . 顯示

回到驅動模式

D R I V E

P R G M

D R I V E

P R G M

D S P L

D A T A

E N T E R

D A T A

E N T E R

R E S E T

L O C A L

R E M O T E

REMOTE LED 點亮

DRI VE  LE D 閃爍

P 5 0. 0 0

顯示 0 . 5  秒鐘

顯示 0 . 5  秒鐘

9

10

11

c        0 

0 0 2 0

  A        0 6

4 0 0. 0

3 8 0. 0

pE
3 8 0. 0

c        0 

e      0        

RESET

PRGM

DRIVE
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七、保養‧檢查  

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

危 險！

‧變頻器的端子請小心，切勿觸摸，有的端子上有高電壓，非常

危險。

有觸電的危險。

‧通電前，務必安裝好保護罩。還有，拆卸外罩時，請一定要

斷開接線用的空氣開關。

有觸電的危險。

‧切斷主回路電源，確認CHARGE顯示燈熄滅及電機停止後，才

可以進行檢查、保養。

電解電容上有殘餘電壓的危險。

‧指定以外的人員，請勿進行保養、檢查、部品替換工作。

［作業前，摘下身上的金屬物 ( 手錶、戒指等) 作業過程中

，請使用已經實施了絕緣對策的工具］有觸電的危險。

注 意！

‧控制基極，安裝了COMOSIC集成電路，使時請十分注意。

用手指直接觸摸，靜電感應會損壞基極。

‧通電中，請勿變更接線及端子拆裝。

有觸電的危險。
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重要

7.1 定期檢查 

為了防止 TG700發生事故，確保長時期可靠地運行，請如下所示做好定期檢查。 

為了防止觸電，檢查作業時請切斷主回路電源，待充電指示燈熄滅後進行。 

 

7.2 部品更換的預定時間（參考） 

為了使 TG700 長時期安心使用，推薦更換消耗部品。 

下表所示部品更換預定時間。 

 

                                                            

使用條件 

‧周遭溫度︰年平均 30 

‧負載系數︰80% 以下 

            ‧工作時間︰每天 20 小時以下 

                                                                               

 

表 1 8      部 品 更 換 的 預 定 時 間 （ 參 考 ）

部 品 名 標 準 更 換 所 數 更 換 方 法 及 其 他

冷 卻 風 扇 2  ~  3 年 更 換 新 的

濾 波 電 解 電 容 5 年

制 動 繼 電 器 ─ 檢 查 後 決 定

保 險 絲 1 0 年 檢 查 後 決 定

印 刷 基 板 上 的 鋁 介
質 電 容 5 年 更 換 新 的 （ 檢 查 後 決 定 ）

更 換 新 的 （ 檢 查 後 決 定 ）

表 1 7 定 期 檢 查 項 目

檢 查 項 目 檢 查 內 容 異 常 時 的 對 策

安 裝 外 部 端 子
， 單 元 的 螺 絲
釘 ， 接 插 件

散 熱 片

印 刷 基 板

冷 卻 風 扇

功 率 元 件

濾 波 電 解 電 容

螺 絲 是 否 鬆 動

連 接 器 是 否 鬆 動

垃 圾 及 灰 塵 是 否 堆 積

有 否 導 電 灰 塵 及 油 膩
吸 附

異 常 聲 音 、 異 常 振 動

有 嗎 ？

累 計 運 行 時 間 切 勿 超
過 2 萬 小 時

是 否 有 灰 塵 垃 圾 吸 附

有 異 常 如 ︰ 變 色 、 異
臭 嗎 ？

擰 緊

擰 緊 、 重 裝

用39.2X104~ 58.8X104  帕（4 ~ 
6kgcm2 )  壓力的乾燥壓縮空氣吹掉

用 3 9 . 2 X 1 0 4 ~  5 8 . 8 X 1 0 4   帕  
（ 4  ~  6 k g c m 2  )   
壓 力 的 乾 燥 壓 縮 空 氣 吹 掉

用39.2X104~ 58.8X104  帕 （4 ~ 
6kgcm2 )  壓力的乾燥壓縮空氣吹掉

更 換 冷 卻 風 扇

如 果 不 能 去 除 ， 應 更 新 印 刷
基 板
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八、故障查找及處理 

      變 頻 器 的 故 障 顯 示 和 電 機 故 障 現 象 內 容 及 其 處 理 方 法 。  
 

8.1  變 頻 器 的 故 障 顯 示 內 容 及 其 處 理  
       如果 TG700 已檢出了故障，操作器上會顯示其故障，讓故障接點輸出，電機 

      自由滑行停止。請查詢表19 調查原因，進行適當的處理。 

如果根據表 19 檢查、處理後還不能消除不良狀態，則請與我公司的服務部門

聯繫。 

      再起動時，是復位信號ON或者按一下操作器上的   鍵，也就是讓主回路       

      電源切斷一下，讓故障停止狀態復位。                   

       

 

 

 

 

 

 

RESET

表 1 9 故 障 顯 示 和 對 策

故 障 顯 示 故 障 顯 示 內 容 說 明 對 策 等 級

主 回 路 低 電 壓
( U V 1 )

運 行 中 主 回 路 直 流 電 壓 低 於
( 低 電 壓 檢 出 電 平 以 下 ) 且 經 過 了 瞬 停
補 償 時 間 。
檢 出 電 平 ︰ 約 3 8 0 V 以 下

A

抑 制 浪 涌 電 流
接 觸 器 開 放
( U V 3 )

運 行 中 抑 制 浪 涌 電 流 接 觸 器 已 開 放 。 A

瞬 間 停 電 檢 出 中
( U V )

‧ 主 回 路 直 流 電 壓 低 於 ( 低 電 壓 檢 出
電 平 以 下 ) 。

‧ 抑 制 浪 統 電 流 接 觸 器 已 開 放 。
－ C

接 地 ( G F ) 變 頻 器 輸 出 側 接 地 電 流 超 過 了 額 定 電
流 的 5 0 % 。

A

過 電 流 ( O C ) 變 頻 器 輸 出 電 流 超 過 O C 電 平 。 ‧ 檢 查 電 機 線 卷
電 阻

‧ 延 長 加 減 速 時
間

‧ 檢 查 電 機 絕 緣
‧ 用 兆 歐 表 檢 查

A

過 電 壓 ( O V ) 主 回 路 直 流 電 壓 超 過 O V 電 平 。
檢 出 電 平 ︰ 約 8 0 0 V 以 上

‧ 延 長 減 速 時 間
‧ 外 接 製 動 電 阻

A
(停止
中C)

過 速 度 ( O S ) 電 機 速 度 超 過 了 過 速 度 電 平 ( L 4 - 0 7 )    
檢 出 時 間 ︰ L 4 - 0 8
變 頻 器 根 據 L 4 - 0 6 的 設 定 。

檢 查 負 載
B

速 度 偏 差 過 大
( d E V )

速 度 指 令 與 速 度 反 饋 的 偏 差 超 過 了 偏
差 過 過 大 電 平 ( L 4 - 1 0 ) 。
檢 出 時 間 ︰ L 4 - 1 1
變 頻 器 根 據 L 4 - 0 9 的 設 定 。

檢 查 負 載

B

‧ 檢 查 電 機 的 絕 緣
是 否 已 劣 化

‧ 檢 查 變 頻 器 與 電
機 之 間 的 接 線 有
否 破 損

（ 續 ）

‧ 檢 查 電 源 設 備 及

接 線

‧ 改 善 電 源 電 壓

U 

P

U  3
U 

F
 

c
 

S

E
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故 障 顯 示 故 障 顯 示 內 容 說 明 對 策 等 級 ＊

Z 相 脈 沖
異 常 ( Z d V )

‧ 由 於 Z 相 誤 檢 出 使 速 度 偏 差
過 大

‧ Z 相 脈 丟 失 或 噪 聲 引 起 誤 動
作

A

‧ 檢 查 P G 的 接
線 電 纜 、 接 扦
件 部 分

‧ 原 點 脈 沖 再 調
整

P G 斷 線 ( P G O )

D C 母 線 電 壓 波 動
過 大 ( P F )

負 載 欠 相 ( L F )

負 載 短 路 ( S C )

保 險 絲 熔 斷 ( F U )

變 頻 器 過 熱 報 警
( O H )

變 頻 器 過 熱 ( O H 1 )

電 機 過 負 載 ( O L 1 )

變 頻 器 過 負 載
( O L 2 )

過 力 矩 檢 出 1
( O L 3 )

過 力 矩 檢 出 2
( O L 4 )

製動晶體管故障(RR)

控制回路端子3外部
故障(EF3)

控制回路端子4外部
故障(EF4)

控制回路端子5外部
故障(EF5)

控制回路端子6外部
故障(EF6)

控制回路端子7外部
故障(EF7)

控制回路端子8外部
故障(EF8)

P G 電 纜 的 斷 線

檢 出 時 間 ︰ F 1 - 0 7

變 頻 器 根 據 F 1 - 0 6 的 設 定

‧ 變 頻 器 的 輸 入 電 壓欠 相

‧ 輸 入 電 壓 有 很 大 的不 平 衡

變 頻 器 的 輸 出 欠 相

變 頻 器 輸 出 (  負 載 )  短 路

‧主晶體管損壞

‧直流回路保險絲已熔斷

‧晶體管冷卻散熱片的溫度超過
了允許值 (L8-02︰初始值95 ℃)。

‧變頻器根據L8-03的設定。

晶 體 管 冷 卻 散 熱 片 的溫 度 超
過 了 允 許 值 ( 1 0 5 ℃ ) 。

電 機 超 過 了 過 負 載 能力

變 頻 超 過 了 過 負 載 能力

力矩超過了過力矩檢出電平1(L6-02) 

檢出時間︰L6-03

變頻器根據L6-01的設定。

力矩超過了過力矩檢出電平2(L6-05)

檢出時間︰L6-06

變頻器根據L6-04的設定。

製 動 晶 體 管 動 作 不 良

外 部 回 路 發 生 了 故 障

根 據 變 頻 器 H 1 - 0 1 ～ H 1 - 0 6 的

設 定 。

‧ 檢 查 電 源 電 壓
‧ 檢 查 輸 入 端 子

是 否 擰 緊

‧檢查輸出接線

‧檢查電機的感抗

‧檢查輸出端子

是否擰緊

‧ 檢 查 電 機 線 圈

電 阻

‧ 檢 查 電 機 絕 緣

晶體管損壞，檢查

負載短路，接地。

‧ 檢 查 散 熱 片 ，

周 遭 溫 度

‧ 檢 查 過 濾 網 風

扇

減 輕 負 載

‧ 減 輕 負 載
‧ 延 長 加 速 時 間

檢 查 負 載

更 換 變 頻 器

確 認 輸 入 端 子 如

果 端 子 在 未 接 線

的 狀 態 ， 該 L E D

已 點 亮 ， 則 更 換

變 頻 器 。

‧ 檢 查 P G 線
‧ 檢 查 電 機 負 載

狀 態

A

A

A

A

B

A

A

B

A

B

B

A

B

B

B

B

B

B

Z

p

P

P f

L f

S c

P u f

H

H
L
L 2
L 3

L 4

E f  3
E f  4
E f  5
E f  6
E f  7
E f  8
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8.2 電機的故障現象及其處理 

       電機發生了下表的異常現象時，請調查原因，並做適當處理。 

       如果進行處理後，異常現象還未解除，請與我公司服務部門聯繫。 
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8.3 自學習時的故障顯示內容及其處理 

通常運行時發生的故障，在自學習時也會檢出。 

故障發生時（包括輕故障），與停止模式無關，自由滑行停止（基極封鎖），並中

斷自學習。 

自學習中通常以外的故障發生時，如下表所示故障檢出，請根據表21 實施對策。如

果已發生了表21 中的故障雖然也是自由滑行停止（基極封鎖），自學習中斷，但是

不留下故障記錄（U2 參數、U3 參數）。 

自學習完了，或自學習由於故障已中斷的場合，T1 ─ 01 回到 0。 
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九、參數一覽表 

9.1 參數的構成 

 

                       

 

 

 

 

 

 

驅動模式

變頻器可以運行。

進行變頻器的狀態顯示

。

程式模式

設定／參照參數根據存

取級別的設定，可以設

定／參照的項目也不同

。

校對模式

只可以參照／設定從出

廠設定中被設定過的參

數。

在驅動模式，同時按下

復位鍵和驅動／

程式鍵就變更到校對

模式了。

U 監視項目

A 環境設定

b 應用

C 自學習(調整）

d 指令關係

E 電機參數

F 選擇件

H 控制回路端子功能

L 保護功能

o 操作器

S 電梯參數

T 電機參數自學習

項目號 功 能

U1 狀態監視

U2 故障軌跡

U3 故障覆歷

A1 環境設定

b1 選擇運行模式

b2 零速度電平

C1 加減速時間

C2 Ｓ字特性

C5 ＡＳＲ

C6 載波頻率

d1 速度指令值

E3 電機參數

F1 PG 選擇卡

F4 模擬量監視

H1 順控輸入

H2 順控輸出

H3 模擬量輸入

H4 模擬量輸出

L1 電機保護

L2 蓄電池運行

L3 防止失速功能

L4 速度檢出

L6 過力矩檢出

L7 力矩極限

L8 硬體保護

o1 顯示選擇

o2 操作(鍵功能）

S1 電梯參數

T1 電機參數自學習
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9.2 參數一覽表  
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參
數

N o .
名 稱

設定
範圍

出廠

設定
備註

參

照

頁

0 ～6 8 ─ 6 ○ B 7 6

選擇電源接通時監

視項目
1 ～4 ─ 1

1︰速度指令 2︰電機速度(U1-05)

3︰輸出電流 4︰在o1-01已選擇的

監視項目

○ B 7 6

速度指令/監視的設定/

顯示單位

0～
39999

─ 1 ╳ B 7 6

LOCAL/
REMOTE鍵的功能選擇

0 , 1 ─ 1
0︰LOCAL/ REMOTE鍵無效
1︰LOCAL/REMOTE鍵有效

╳ B 7 6

ST OP鍵的功能選擇 0 , 1 ─ 0
0︰來自操作器的運行指令有效
1︰常時有效

╳ B 7 7

操作器斷線檢出時

的動作選擇
0 , 1 ─ 0

0︰操作器斷線時仍繼續運行
1︰操作器斷線時變頻器異常

╳ A 7 7

設定累計運行時間 0～65535 ─ ╳ A 7 7

累計運行

時間的選擇
0 , 1 ─ 0

0 ︰通電時間
1 ︰運行時間

╳ A 7 7

顯
示
選
擇

( 9 ) 操作器

功

能

單
位

參數的
存取
級別

o1-01
選擇監視模式下的

顯示項目

o1-02

o1-03

o2-01

o2-02

o2-06

操

作

)

鍵

功

能

(

o2-07 hour

o2-08

( 1 0 ) 電梯參數

運 行 中
可 否 變 更
○ ︰ 可 變
╳ ︰ 不 可

參
數

N o .

名 稱
( 液晶畫面顯示)

設定

範圍

出廠

設定
備註

參

照

頁

功

能

最小

設定

單位

參數的
存取
級別

運 行 中
可 否 變 更
○ ︰ 可 變
╳ ︰ 不 可

電
梯
參
數

調整額定速度
0.5000～

1.3000
1 . 0000 ╳ A 7 8

起動時間 0.00～1.00
0.1 
sec

0 . 0 0 ╳ A 7 8

起動力矩補償積分
時間參數 0～5000 5 0 0 ╳ A 7 8

起動力矩補償下降
用增益 0.50～2.00 1 . 0 0 ╳ A 7 8

起動力矩補償上升
用偏置 -100～+100

1
%

0 電機額定力矩基準 ╳ A 7 8

起動力矩補償下降
用偏置

-100～+100
1
%

0 電機額定力矩基準 ╳ A 7 8

S1-02 0.0001

S1-03

S1-07 1
msec

S1-08

S1-10

S1-11

0.01

( 1 1 ) 電機參數學習

參
數

N o .
名 稱

設定

範圍

出廠

設定
備註

參

照

頁

功

能
單
位

參數的
存取
級別

運 行
中 可 否 變 更

○ ︰ 可 變
╳ ︰ 不 可

電
機
參
數
自
學
習

自學習模式 0 ～4 ─ 0

0︰通常運行模式
1︰不使用
2︰全項目自學習
3︰P G原點脈沖自學習
4︰電阻值自學習
除PG原點脈以外的自學習沒
有必要實行。
其它參數在銘板及試驗報告
書上都有記載。

B ─T1-01
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( 2 ) 故 障 軌 跡  /  故 障 記 錄

參 數
N o .

名 稱
操 作 器

顯 示
單 位

1 0 0 % 的 值 備 註
參
照
頁

故
障
記
錄

U 2 - 0 1 現 在 發 生 的 故 障
出 錯
顯 示

─ 故障複位時被清除 Q ─

U 2 - 0 2 過 去 的 故 障
出 錯
顯 示

─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 3
故 障 發 生 時 的 速 度 指 令
( U 1 - 0 1 )

0 . 0 1 % 最 高 運 轉 速 度 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 4 故 障 發 生 時 的 輸 出 頻 率
( U 1 - 0 2 )

0 . 0 1 H z ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 5
故 障 發 生 時 的 變 頻 器 輸 出 電 流
( U 1 - 0 3 )

0 . 1 A 變 頻 器 輸 出 電 流 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 6
故 障 發 生 時 的 電 機 速 度
( U 1 - 0 5 )

0 . 0 1 % 最 高 轉 速 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 7
故 障 發 生 時 的 輸 出 電 壓 指 令
( U 1 - 0 6 ) 0 . 1 V 電 壓 等 級 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 8
故 障 發 生 時 的 直 流 電 壓
( U 1 - 0 7 )

1 V 電 壓 等 級 ２ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 0 9
故 障 發 生 時 的 輸 出 功 率
( U 1 - 0 8 )

0 . 1 k W 變 頻 器 額 定 輸 出 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 1 0
故 障 發 生 時 的 力 矩 指 令
( U 1 - 0 9 )

0 . 1 % 電 機 額 定 力 矩 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 1 1 故 障 發 生 時 的 輸 入 端 子 狀 態
( U 1 - 1 0 )

［ B i t ］ ─ Q ─

U 2 - 1 2
故 障 發 生 時 的 輸 出 端 子 狀 態
( U 1 - 1 1 )

［ B i t ］ ─
初始化被清除。

用與U1-11同樣的格式顯示。
Q ─

U 2 - 1 3
故 障 發 生 時 的 運 行 狀 態
( U 1 - 1 2 )

［ B i t ］ ─
初始化被清除。

用與U1-12同樣的格式顯示。
Q ─

U 2 - 1 4
故 障 發 生 時 的 運 行 狀 態 2
( U 1 - 1 3 ) ［ B i t ］ ─

初始化被清除。

用與U1-13同樣的格式顯示。
A ─

U 2 - 1 5
故 障 發 生 時 的 累 計 運 行 時 間
( U 1 - 1 4 )

1 H ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 2 - 1 6 故 障 發 生 時 的 電 機 q 軸 電 流
( U 1 - 2 3 )

0 . 1 % 電 機 額 定 電 流 初 始 化 被 清 除 。 B ─

U 2 - 1 7
故 障 發 生 時 的 電 機 d 軸 電 流
( U 1 - 2 4 )

0 . 1 % 電 機 額 定 電 流 初 始 化 被 清 除 。 B ─

U 2 - 1 8
故 障 發 生 時 的 速 度 控 制 ( A S R )
輸 出 ( U 1 - 3 2 )

0 . 0 1 % 電 機 額 定 力 矩 初 始 化 被 清 除 。 A ─

U 2 - 1 9
故 障 發 生 時 的 外 部 力 矩 指 令
( U 1 - 3 7 )

0 . 0 1 % 初 始 化 被 清 除 。 A ─

U 2 - 2 0
故 障 發 生 時 的 力 矩 補 償
( U 1 - 3 8 )

0 . 0 1 % 初 始 化 被 清 除 。 A ─

U 2 - 2 3
故 障 發 生 時 的 輸 出 電 壓 相 位
( U 1 - 5 1 ) 0 . 1 d e g 3 6 0 d e g 初 始 化 被 清 除 。 A ─

U 2 - 2 4
故 障 發 生 時 的 磁 極 位 置 檢 出 值
( U 1 - 5 3 )

0 . 1 d e g 3 6 0 d e g 初 始 化 被 清 除 。 A ─

U 3 - 0 1 前 一 次 發 生 的 故 障 出 錯
顯 示

─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 2 前 二 次 發 生 的 故 障 出 錯
顯 示

─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 3 前 三 次 發 生 的 故 障 出 錯
顯 示

─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 4 前 四 次 發 生 的 故 障 出 錯
顯 示

─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 5 前 一 次 發 生 故 障 時 累 計 運 行 時 間 1 H ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 6 前 二 次 發 生 故 障 時 累 計 運 行 時 間 1 H ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 7 前 三 次 發 生 故 障 時 累 計 運 行 時 間 1 H ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

U 3 - 0 8 前 四 次 發 生 故 障 時 累 計 運 行 時 間 1 H ─ 初 始 化 被 清 除 。 Q ─

功
能

參 數 的

存 取 級 別

故
障
軌
跡

 ( 注 ） C P U 0 0 . 0 1 . 0 2 . 0 3 . U V 1 . U V 2  故 障 發 生 時 , 沒 有 故 障 軌 跡 。

( 注 )

初始化被清除。

用與U1-10同樣的格式顯示。
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9.4 多功能輸入輸出端子的設定值一覽表

設定值
多功能輸入端子的功能

(H1-01、 02 、 03 、 04 、05  、06 )

多功能輸出端子的功能

( H2-01、 02  、03 )

多功能模擬量輸入端子的功能

(H3-05 )

0 運行中

1 零速

2 選擇件/本體切換 頻率一致1

3 多段速指令1 任意頻率一致1

4 多段速指令2 頻率檢出1 起動力矩補償

5 多段速指令3 頻率檢出2

6 點動指令選擇 變頻器運行準備完

7 加減速時間選擇1 低電壓檢出中

8 外部基極封鎖(a接點)(NO) 基極封鎖中

9 外部基極封鎖(b接點)(NC)

A-D

E 異常

F 未使用 未使用 未使用

11 故障複位中

14 故障複位 力矩補償

15 非常停止

16-19

1A 反轉中

1B-1E

1F 未使用 未使用 未使用

20
外部異常

21-2F

30-36

37 運行中2

38-3F

40 力矩補償完了

41-7E

7F 蓄電池運行

(注）       的項目不使用
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十、參數的說明 

 
10.1 Ａ環境設定 

 

 

 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

A1-01 參數的存取級別 進行選擇參數的存取級別。

0︰監視專用

可以設定/  參照A1- 01，參照QUI CK- START的參數

2︰QUI CK- START

可以設定/ 參照，為了簡單運行所必要的參數。

3︰BASI C

可以設定/ 參照基本的參數。

4︰ADVANCED

可以設定/ 參照應用參數。

A1-03 初始化 進行參數的初始化。

如果輸入"  2220 " ，回到出廠設定。

但是，電機參數等一部分參數不能被初始化。

A1-04 密碼 輸入了密碼之後，A1- 01就不能變更了。

(  設定A1- 01 =0，透過輸入密碼，可以禁止參數參照

和參數變更) 。

A1-06 設定輸入電壓 以 1V單位設定變頻器供電電壓。

A1-07 變頻器容量選擇 設定變頻器容量。設定了這個參數，與變頻器容量所固有的

控制參數自動地被設定了。
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10.2 b 應用關係的參數  

 

  

 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

選擇b1-  01=1時
，速度指令是端
子13、14的增加
值(如果端子14被
選定為多功能輸
入，則只是端子1
3的輸入值)。

b1-03 停止方法選擇
(停止指令時)

減速時間是
C1-02、C1-04中
所選擇持時間。

b1-04 選擇禁止反轉

設定值 說明

0 用操作器的指令運行

1 用外部端子的指令運行

2 ─

3 用選擇卡運行

設定值 說明

0 可以反轉運行

1
禁止反轉運行
(不接受反轉指令和負的速度指令)

b1-01

b1-02 運行指令選擇

b1-03=0 減速停止1 2

閉
開運行指令

速度指令
減速時間

０速度電平
(b2-01）

b1-03=1 自由滑行停止

閉
開運行指令

速度指令 一旦輸入停止
指令變頻器切

斷輸出

用操作器的LOCAL/REMOTE鍵可以在停止中
選擇運行模式。
LOCAL︰從操作器輸入速度指令，運行指令

使變頻器運行。
REMOTE︰在b1-01、b1-02參數已設定的

速度指令，運行指令使變頻器運行。

※ 電源接通時選擇REMOTE。

可以按以下設定停止方法。

速度指令選擇
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參數 No. 名 稱 說 明 備 註

b1-05 選擇未滿最低
轉速時的動作

b1-06 選擇2次讀取順
控器數據時間
隔

如果需要提升控
制端子的響應時
，請設定為0。

b1-07 LOCAL/
REMOTE切換
後運行

如果設定值為0，
STOP的 LDE一直
閃爍直到運行指
令一時間OFF為止
。

b2-01 零速度電平 以最高轉速(E3-06)為100%，用0.01%單位設定
設定減速停止時基極封鎖。

選擇 說明

0 2次讀取控制端子輸入信號間隔 1 msec

1 2次讀取控制端子輸入信號間隔 5 msec

選擇 說明

0
從 LOCAL切換到 REMOTE時，即使
REMOTE的運行指令是NO也不運行。

1
從 LOCAL切換到 REMOTE時，只要求
REMOTE的運行指令是ON就運行。

選擇 說明

0 按照速度指令運行

1 基極封鎖

2 按最低轉速指令運行

3 零速運行(內部速度指令為零)

運行指令

設定未滿E3-08速度指令時的運行模式，E3-08=0時，
設定無效。

閉
開

用模擬量輸入速度指令

變頻器內部的
速度指令(軟
啟動的輸入）

0

b1-05=0

BB

b1-05=1

BB

BB

b1-05=2

b1-05=3

BB

E3-08

BB

BB

BB

BB
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10.3 Ｃ調整用參數 
 

 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

非常停止後再起

動時請將運行信

號及非常停止指

令OFF一下。

加減速時間的

設定單位

從0→最高速度

為止的加速時間

是所設定了的加

速時間

加減速時間選擇1
多功能輸入
設定值=07

開或未設定

閉

加速時間

C1- 01

C1- 03

減速時間

C1- 02

C1- 04

設定

值

0

1

說明

加減速時間( C1- 01～09)的設定範圍

是0. 01秒單位設定範圍是0～600 . 00秒

加減速時間( C1- 01～09)的設定範圍

是0. 1秒單位設定範圍是0～6000 . 00秒

C1-01 加速時間1

C1-02

C1-03

C1-04

C1-09

減速時間1

加速時間2

減速時間2

非常停止時間

C1-10 加減速時間的設定單位

非常停止時間在下記的場合有效。

‧多功能輸入的非常停止指令(設定值＝15)已經

閉狀態。

‧已選擇非常停止作為故障檢出時的動作。

C2-01

C2-02

C2-03

C2-04

加速開始時的

S字特性時間

加速完了時的

S字特性時間

減速開始時的

S字特性時間

減速完了時的

S字特性時間

運行

指令

輸出

頻率

如果變更C1-10的設定變頻器內部所記憶著的加減

速時間( C1- 01～09) 的設定單位自動地如以下那樣

被變更。

C1-01=12 . 4  s ec時，C1-10從1→0變更時

C1-01自動地變更為12. 40  s ec。

C1-01～09的其中任意一個設定在600 . 1  

s ec以上時C1- 10不能從1變更到0。

防止機械在起動、停止時的衝擊可以使用s字特性。

如下記可以在加速開始時，加速完了時，減速開

始時，減速完了時設定4個獨立的S字特性時間。

2

時間

在加速時間1設定從0 Hz→最高轉速為止的加速

時間，在減速時間1設定最高轉速→0 Hz為止的

減速時間。

通過設定多功能輸入的加減速時間選擇1，可以

切換2段加減速時間( 運行中也可以切換) 。

ON OFF

C2- 02

C2- 01
C2-04

C2- (

+
C2- 01+C2- 02
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參數 No. 名 稱 說 明 備 註

載波頻率C6-04 設定載波頻率。
設定值是2.0， 4.0， 6.0， 8.0， 10.0， 
12.0，14.0
kHz中的任意一個。

C5-01

C5-02

C5-03

C5-04

C5-08

ASR比例增益1

ASR積分時間1

ASR比例增益2

ASR積分時間2

ASR延遲時間

用0.01單位設定ASR的比例增益1。
用0.001單位設定ASR的積分時間1。

用0.01單位設定ASR的比例增益2。
用0.001單位設定ASR的積分時間2。

用1ms單位設定限制力矩指令變化的延遲時間
參數。

C5-09 ASR切換速度

速度指令

‧以下所示方框圖。

力矩極限

以最高轉速(E1-06)為100%，用0.01%單位
設定ASR的比例增益、積分時間切換速度。

力矩指令

速度檢出值
(P:比例增益  I :積分時間)

ASR的比例增益以最高轉速為基準。
當C5-09=0時，P=C5-01，I=C5-02固定。

比例增益及積分時間如下圖所示隨電機速度而變化。

電機速度（％）

+

-

C5-01， 03
+

+
C5-02， 04

1

1+ST

C5-08 L7-01~04

P=C5-01
I=C5-02

P=C5-03
I=C5-04

C5-09 ％

P.
I
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10.4  d 速度指令相關參數  

 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

d1-01

d1-02

d1-03

d1-04

d1-05

d1-06

d1-07

d1-08

d1-09

速度指令1

速度指令2

速度指令3

速度指令4

速度指令5

速度指令6

速度指令7

速度指令8

點動速度指令

端子參數No. 出廠設定 設定值 名稱

5 H1-03 3 3 多段速指令1

6 H1-04 4 4 多段速指令2

7 H1-05 6 5 多段速指令3

設定速度指令，最高轉速( E1- 06) 為100%。

速度指令的設定單位可以在速度指令 / 監視的顯示單位

( o1- 03 ) 變更。

［多段速運行舉例］

透過多功能輸入的多段速指令1～3和點動指令選擇組

合，可以最多選擇9段。

＊1︰主速速度指令，在b1- 01=0的場合是參數( d1- 01 )  的

設定值，在b1- 01=1的場合是控制端子13和14已設定

了的模擬量指令。

＊2︰輔助速度指令，在H3- 05=0的場合是端子16已輸入的

模擬量指令，H3- 05=0以外的場合是參數( d1- 02 ) 的

設定值。

然而在不使用多功能模擬量輸入( 端子16) 時，請在

H3- 05設定為 “1F＂。

0

1

0

1

6

0

1

0

0

5

0

1

1

0

7

0

1

1

1

8

1

0

0

0

寸
動

0

0

1

1

4

0

0

1

0

3

0

0

0

1

2

0

0

0

0

1

端子8

端子7

端子6

端子5

頻
率端子

8 H1-06 8 6 點動指令選擇
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參數 No. 名 稱 說 明 備 註

輸出速度

［3 段速運行舉例］

1 . 時序

開

開

開

正轉 /  反轉
指令1 或2 端子

閉

閉

閉

多段速指令1
5 端子

多段速指令2
6 端子

2 . 連接

正轉運行 /  停止

反轉運行 /  停止
多段速指令１
多段速指令２

3 . 參數設定

參數
N o .

A1 - 01
b1 - 01
d1 - 01
d1 - 02
d1 - 03

H1 - 03

H1 - 04

H3 - 05

名稱

參數的存取級別

速度指令選擇

速度指令1

速度指令2

速度指令3

端子5 的功能選擇

端子6 的功能選擇

端子1 6 的功能選擇

設定值

3 : B AS I C  ( B )

0 : 操作器

設定速度

設定速度

設定速度

3 : 多段速指令1
( 出廠設定)

4 : 多段速指令2
( 出廠設定)

1 F : 未使用

TG700

d1-01
d1-02

d1-03

R
S
T

R
S
T

U
V
W

IPMM

1
2

5
6

11
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10.5 Ｅ電機相關參數 
 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

E3-01 電機的種類 選擇是遞減力矩用電機還是恆力矩用電機。
通過選擇，使電機的過載能力附合電機過負載保護
特性。通常，請使用恆力矩電機。

不能被初始化。

E3-03 電機的額定電壓 用0.1(V)單位設定電機的額定電壓，參照電機的試
驗報告書或銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-04 電機的額定電流 電機容量在11kW時，用0.1(A)單位設定。參照電
機的試驗報告或銘板值，請一定要設定(參
照P12)。

不能被初始化。

E3-05 電機的極數 設定電機的極數，參照電機的試驗報告或銘板值，
請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-06 電機的最高轉速 用1(r/min)單位設定電機的最高轉速。參照電機的
試驗報告或銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-07 電機的基本轉速 用1(r/min)單位設定電機的基本轉速。參照電機的
試驗報告或銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-08 電機的最低轉速 不能被初始化。

E3-09 電機的定子電阻(r1) 用0.001 Ω 單位設定電機1相的電阻。請參照電機
試驗報告或銘板，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-10 電機的d軸電感(Ld) 用0.01mH單位設定電機d軸電感，參照電機試驗報
告或銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-11 電機的q軸電感(Lq) 用0.01mH單位設定電機q軸電感，參照電機試驗報
告或銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-12 電機的感應電壓參
數(Ke)

用0.1mV/(rad/s)  ［電氣角］的單位設定電機的1相
相當的感應電壓的波高值。請參照電機試驗報告或
銘板值，請一定要設定(參照P12)。

不能被初始化。

E3-13 電機的機械損耗 用0.1%單位設定電機的機械損耗，以電機額定輸
出的100%。

不能被初始化。

E3-14 電機的接線電阻 用變頻器與電機之間的接線電阻引起的電壓降與電
機額定電壓的百分比值設定。

Rf︰饋線電阻( Ω )
Im︰額定電流(E3-04)(A)
Vb︰額定電壓(E3-03)(V)

不能被初始化
。

用1(r/min)單位設定電機的最低轉速。
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參數 No. 名 稱 說 明 備 註

E3-18 PG的原點脈沖補
償量(△θ)

用0.1 deg單位設定轉子磁極位置與PG的原點脈沖
(2相脈沖)位置的延遲角(電氣角)。
請參照電機試驗報告或銘板記載，請一定要設定(參
照P12)。但是，根據電機的運轉方向選擇設定值是
不同的。

不能被初始化

E3-23 磁鐵力矩系數(Ki) 用0.01單位設定為了確保力矩的直線性的系數，請
參照電機試驗報告或銘板，請一定要設定(參照P12)
。

不能被初始化

E3-24 額定力矩系數(Kt) 用0.01單位設定為了確保力矩的直線性的系數，請
參照電機試驗報告或銘板，請一定要設定(參照P12)
。

不能被初始化

E3-55 起動時ASR比例增
益

用0.01單位設定PG原點脈沖
自學習用的ASR比例增益。
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10.6 Ｆ選用件相關參數   

 

1
01

1
1

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

F1-01 PG參數 設定PG(脈沖發生器)的脈沖數。設定值是電機

旋轉1周相當的脈沖數［pulse/ r ev］。

F1-02 PG的運轉方向 設定電機的運轉方向與PG極性的關係。

0︰電機正轉時A相超前

1︰電機反轉時A相超前

從電機的負載側看

電機軸逆時針轉是

正轉。

F1-05 PG脈沖監視分頻比
設定監視從PG發生的脈沖信號的分類比，

用n表示頭1位，m表示尾2位，共3位數字

如下那樣設定。［分頻比的設定］

例︰分頻比1/ 2 ( 設定值2) 時，

來自PG脈沖的一半脈沖被監視輸出。

分頻是脈波監視用

與控制沒有關係。

如果m=1 n=1時是

2倍輸出

(設定值F1-05=

的場合            n m  

F1-06 選擇PG斷線檢出時的動

作

設定PG斷線檢出時的停止方法。

0︰減速停止( 減速時間︰C1- 02，

04中PG斷線檢出所選擇的時間)

1︰自由滑行停止

2︰非常停止( 減速時間︰C1- 09 )

3︰繼續運行( 只顯示)

F1-07 PG斷線檢出延遲時間 設定從PG斷線檢出後到故障的時間。

選擇AO- 08 ( 選擇卡) 、AO- 12 ( 選擇卡) 輸出項

目和設定輸出增益、輸出偏置。

在監視編號( U1- XX) 設定想要輸出的輸出

項目。

F4-01
F4-02
F4-03
F4-04
F4-05
F4-06

AO- 08、AO- 12

選擇通道1的輸出項目

通道1的輸出增益

通道1的輸出偏置

選擇通道2的輸出項目

通道2的輸出增益

通道2的輸出偏置

( 括號內是通道2)

F4-01 F4-02

F4-03 ( F4 - 06 )
( F4 - 05 )( F4 - 04 )

+

－
±10V

m
n+1

1
1

32
1

周分比＝       (設定範圍 ～        )
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10.7 H 外部端子相關參數 

 

 

參數 No 名 稱 說 明

H 1 - 0 1

H 1 - 0 2

H 1 - 0 3

H 1 - 0 4

H 1 - 0 5

H 1 - 0 6

多功能輸入端子的
功能選擇

端子3 的功能選擇

端子4 的功能選擇

端子5 的功能選擇

端子6 的功能選擇

端子7 的功能選擇

端子8 的功能選擇

設定值

2

3

4

5

6

7

8

9

F

1 4

1 5

2 0
～
2 F

7 F

功 能

選擇件/ 本體切換

多段速指令 1

多段速指令 2

多段速指令 3

點動指令選擇

加減速時間選擇 1

外部基極封鎖 / a 接點

外部基極封鎖 / b 接點

未使用

故障複位

非常停止

外部故障

蓄電池運 行

參照頁

6 1

5 5

5 5

5 5

5 5

5 3

6 1

6 1

─

6 1

5 3

6 1

6 1

選擇從控制回路端子 3 ～8 輸入信號的功能 。
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設定值 說 明

2

選擇卡/ 本體切換

選擇是選擇卡側還是變頻器本體側的指令使變頻器運行。

選擇卡/ 本體切換只有在停止中有效。

開︰用變頻器本體側的控制回路端子，或來自操作器的速度指令，運行信號運行

閉︰用選擇卡側的速度指令，運行指令運行。

8

外部基極封鎖( a 接點)  

“閉＂時基極封鎖動作。根據運行指令的輸入狀態，外部基極封鎖的動作有如下不同

‧運行中如果輸入了外部基封鎖信號，操作器顯示BB閃爍，變頻器切斷輸出。

如果失去外部基極封鎖信號，則按基極封鎖前的速度指令再開始運行。

‧停止中如果輸入了外部基封鎖信號，操作器顯示BB閃爍，變頻器切斷停止。

9
外部基極封鎖( b 接點)  

“開＂時基極封鎖動作。

14
故障複位

閉︰故障複位。

20
～
2F

7F
蓄電池運行

是停電時，用蓄電池供電運行的模式。

在參數L2 - 0 9 設定蓄電池的電壓。

( 繼下頁)

設定值
(HEX輸入) 
(設定不可)

2數目 1數目

2

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
A
B
C
D
E
F

a 接點

輸入

○

○

○

○

○

○

○

○

b接點

輸入

○

○

○

○

○

○

○

○

常時

輸出

○
○

○
○

○
○

○
○

運行中

檢出

○
○

○
○

○
○

○
○

○
○
○
○

○
○
○
○

非常停止

(重故障)

○
○
○
○

繼續運行

(輕故障)

○
○
○
○

接點模式 檢出模式 停止方法

選擇模式

外部故障

使用在由於周遭設備的故障等使變頻器停止，並且給外部報警輸出的場合。

減速停止

(重故障)

自由滑行

停止(重故障)

( 例) 如果已在H1 - 0 6 ( 端子8 ~ 1 1 的功能選擇) 設定了「2 4 」的場合。

端子8 ~ 1 1 ＂閉“時( a 接點) 外部異常。

外部異常是常時檢出。

外部異常作為重故障時，自由滑行停止。
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設定值 說 明

B

A

+

E

F

浪涌電阻

交

流

電

源

主迴路電源
400V 級 DC 100 ~ 400V

B
1

1

R
S
T

~

P o
No RCC

約  40W
8   BAT

11  COM

U
V
W

E

(  注
 )

蓄電池運行選擇多功

能能輸入設定值  7 F

( H 1 - 0 3 = 7 F  範例)

+

控制電源

4 0 0V  級 D C  5 0 0  ~  6 0 0 V

( 注 )   如果迴路電源與控制電源的規格電壓值相同 可以共同電源

圖 9  蓄電池運行時的相互接線圖

D E

F

A C

B

< 時序>
交流電源 U V   電平

基極封鎖   ( 自由滑行 )
B r a k e

電機速度

F A UL T

輸入
接觸器

“開

＂
“ 開

＂

開始
5 s e c

“閉

＂
“閉

＂

完畢

“閉

＂

約1 sec

0 2~ 0 3  s e c

＊

＊R U N

即使停電也

請確保接觸

器用的電源
B A T
主迴路
接 觸 器
浪 涌

接觸
器

( 停電運行 )

1 分鐘左右

控制器準
備完畢＊ 外部操作信號

圖  1 0   從通常運行

(1)接線圖說明
通過接入蓄電池，可以在停電時，用蓄電池驅動運行(圖9)。
‧通常運行時：接觸器A. B.C開，接觸器D.E關，交流電源供電運行。
‧蓄電池運行時：接觸D. E開、接觸器A. C關，蓄電池供電。

-

蓄電池運行的時序圖 ( 切換到 )

＊

＊

＊

C

D
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設 定 值 說 明

2 0 0  V 級

主 電 源 ( 注 ) 5 0  V

控 制 電 源 2 0 0  V

( 2 )  蓄 電 池 運 行 時 的 注 意 事 項
‧ 進 行 蓄 電 池 運 行 時 ， 請 在 L 2 - 0 9 設 定 蓄 電 池 的 電 壓 。
‧ 與 是 否 已 選 擇 了 蓄 電 池 運 行 無 關 ， 如 果 L 2 - 0 9 的 設 定 低 於 2 5 V ，

則 顯 示 O P E 0 2 。
‧ 蓄 電 池 運 行 中 的 速 度 ， 由 於 受 到 如 下 式 子 那 樣 的 蓄 電 池 電 壓 的 限 制

請 使 用 在 通 常 1 0 % 左 右 速 度 。

‧ 蓄 電 池 運 行 時 由 於 冷 卻 風 扇 是 停 止 的 ， 因 此 切 勿 反 覆 運 行 。
( 3 )  選 擇 蓄 電 池 時 的 注 意 事 項

‧ 請 準 備 以 下 電 壓 以 上 的 蓄 電 池 電 源 。

蓄 電 池 運 行 中 的 速 度 ＝
蓄 電 池 的 電 壓 Ｘ 基 本 轉 速

3 0 0 V  X  2

 ( 注 ) 是 以 電 機 基 本 轉 速 的 1 0 % 作 為 蓄 電 池 運 行 速 度 時 的 設 定 值 。
‧ 請 選 擇 蓄 電 池 的 容 量 使 以 下 的 負 載 電 流 時 ， 電 壓 降 在 5 % 以 下 。

控 制 電 源 的 負 載 電 流 = 5 0 W / 控 制 電 源 電 壓 。

主 電 源 的 負 載 電 源 ＝
電 機 的 額 定  k W  X  蓄 電 池 運 行 中 的 速 度 Ｘ 2 0 0 %

主 電 源 電 壓 Ｘ 6 0 % （ 電 機 的 效 率 ） Ｘ 電 機 的 基 本 轉 速
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參數 No. 名 稱 說 明

選擇多功能輸出端子的功能

H2-01 選擇端子9-10的功能

H2-02 選擇端子25的功能

H2-03 選擇端子26的功能

設定值

0

1

2

3

4

5

6

7

8

E

F

11

1A

37

40

功 能

運行中

零速

速度一致1

任意速度一致1

速度檢出1

速度檢出2

變頻器運行準備完了

低電壓檢出中

基極封鎖中

故障

未使用

故障複位中

反轉中

運行中2

力矩補償完了(T-ANS)

參照頁

65

65

65

65

65

65

65

65

65

65

─

65

65

65

66

選擇透過控制回路端子9， 25 ， 26輸入的信號的功能。
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設定值 說 明

0

1

2

3
任意速度一致1
設定值=02的頻率一致狀態下且電機速度在以下所示的檢出範圍時＂閉“。
L4-01 -L4 -02≦電機速度(無符號) ≦L4-01+L4 -02

4
速度檢出1
電機速度在以下所示的檢出電平以下時＂閉“。
電機速度(無符號)≦L4- 01+L4- 02

5
速度檢出2
電機速度在以下所示的檢出電平以上時＂閉“。
電機速度(無符號)≧L4- 01

6
變頻器運行準備完了
變頻的運行準備完了時＂閉“。

7
低電壓檢出中
主回路及控制回路的電源低下或者主回MC路為OFF狀態時＂閉“。

基極封鎖中
變頻器的輸出基極封鎖中時＂閉“。

故障
除了CPF00、CPF01以外的故障時＂閉“。

故障複位中
故障複位中時＂閉“。

反轉中
反轉運行時＂閉“。

運行中2
不在基極封鎖中，也不在初期磁極推定中時＂閉“。

8

E

11

1A

電機速度

零速中

零速
電機速度在零速電平(b2- 01 ) 以下時＂閉“。

速度一致1
電機速度在以下所示的檢出範圍時＂閉“。
速度指令－L4- 02≦電機速度≦速度指令+L4-02

運行中
變頻器有輸出電壓，也就是說有運行指令輸入時＂閉“。

閉

零速電平(b2- 01 )

37
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設 定 值 說 明

4 0

運 行 指 令

力 矩 補 償 完 了( T - A N S )
運 行 開 始 後 ，如 果 變 頻 器 內 部 的 力 矩 補 償 達 到 起 動 時 力 矩 補 償 的 電 平 時＂ 閉 “ 。

起 動 時 力 矩 補 償
多 功 能 模 擬 量 輸 入 ( 0 4 ）

變 頻 器 內 部
的 力 矩 補 償

力 矩 補 償 完 畢
( T - A N S )

速 度 指 令

基 極 封 鎖 零 速 控 制 運 行 基 極 封 鎖

3 0 0 %

S 1 - 0 7

S 1 - 0 3
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參數 No.

H3-01

名 稱 說 明 備 註

設定值

0

1

說 明

0～10V輸入

－10～10V輸入

設定值

0

1

說 明

0～10V輸入

－10～10V輸入

設定值 功 能 輸入電平

4 起動時力矩補償 ±100%/±10V

14 力矩補償( 偏置 ) ±100%/±10V

1F 未使用 －

100
%

-10V
0 10V

-100%

H3-02

H3-03

H3-04

H3-05

選擇端子13
的信號電平

端子13的輸入
增益

端子13的輸入
偏置

選擇端子16
的信號電平

選擇端子16
的功能

設定速度指令電壓為10V時的輸入增益。

設定速度指令電壓為0V時的輸入偏置。

分辨率
［11bi t+s ign輸入］

分辨率
［11bi t+s ign輸入］

設定端子16為多功能模擬量指令。
設定值以下所示。

起動時力矩補償(設定值＝４)
力矩補償(設定值＝14）

H3-06

H3-07

端子16的輸入
增益

端子16的輸入
偏置

設定端子16的電壓為10V時的輸入增益。

設定端子16的電壓為0V時的輸入偏置。
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參數
 No.

名 稱 說 明 備 註

設定值
0
1

2

說 明
0 ～10V輸入

－10～10V輸入

～20mA輸入

設定值

0

1

說明

0～10V輸入

－10～10V輸入

H3-08

H3-09

選擇端子14的信號
電平

選擇端子14的功能

（注）如果模擬量指令的電平從
電流輸入(4～20mA)變更
到電壓輸入(0～10V等)
必須同時切斷主控板上的
的跨線(J1)。

分辨率
［10 
bi t輸入
］

輸入多功能模擬量指令的設定值(H3-05)。
但是設定值＂0“和＂1F“按以下與H3-05功能不同。
0︰不能設定端子14(H3-09)
1F︰主速頻率指令
如果在多功能輸入端子的功能選擇(H1-01～H1-06)，
未設定“1F“(端子13/14選擇)，且端子14的設定
(H3-09)，為“1F“(主速速度指令)，則主速速度是
端子13和14的加算。如果端子14的設定(H3-09)是除
“1F“以外的，且多功能輸入端子的功能選擇
(H1-01～H1-06)  已設定為“1F“(端子13/14選擇) 
的場合，會顯示(OPE03)設定出錯。

H3-10

H3-11

端子14的輸入增益

端子14的輸入偏置

設定在端子14有10V電壓時的輸入增益(電平)。

設定在端子14有0V電壓時的輸入偏置(電平)。

H3-12 模擬量輸入的延遲
時間參數

(注) 主速指令是端子13和14加算時(H3-09已設定為
“1F＂，H1-01～06 未設定“1F＂)，則H3-10  
(端子14的輸入增益)和H3-11(端子14的輸入偏置)                      
是無效的。這個場合，對於端子13和14加算的主速指令
，請在H3-02和H3-03設定增益和偏置。

設定在端子13， 14， 16的延遲時間參數。

H4-01 選擇端子21的監視
輸出項目

如果選擇本體AO(端子21和端子23)的輸出
項目，則設定輸出增益及輸出偏置。
在監視編號(U1-XX)設定想要輸出的項目。
從監視項目的輸出電平減去輸出偏置，再乘
上輸出增益。

設定值
為0是
工廠調
整用的
特殊功
能。請
勿設定
。

H4-02

H4-03

端子21的監視輸出
增益

端子21的監視輸出
偏置

H4-04

H4-05

H4-06

端子23的監視輸出
增益

端子23的監視輸出
偏置

選擇端子23的監視
輸出項目

（括號內是端子23）

H4-07 選擇模擬量輸出的
信號電平

(H4-04) (H4-05)

(H4-06)

±11VH4-01 H4-02

H4-03
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10.8  L 保護相關參數 

參數 No. 名 稱 說 明 備 註

請輸入所使用蓄電池的運行值。

設定值

0

1

說 明

電子熱敏器件對電機過負荷無保護。

電子熱敏器件對電機過負荷有保護。

設定值 說 明

0

沒有防止過電壓功能。
變頻器不維持直流母線電壓一旦檢出過
電壓( OV) ，故障接點輸出，變頻器停止
。

1

有防止過電壓功能。
監視直流母線電壓，自動減小再生中力
矩極限，防止過電壓( OV) 。由於自動調
整減速時的減速速率，因此減速時間會
比設定值更長

L1- 01 選擇電機保護 選擇電子熱敏器件對電機過負荷有沒有保護。

如果切斷變頻器的電源、電機的溫度推定值被清零。
因此，請注意如果運行中需要切斷變頻器電源的場
合，就會失去保護。

L1- 02

L2 - 09

L3 - 09

電機保護時間

蓄電池運行

選擇抑制過電
壓功能

動作時間

熱起動

冷起動

電機在額定電流連續運行後，設定如果被施加15 0%過負載
( 熱起動) 時的電子熱保護動作時間。出廠設定是60. 0秒。
請配合所使用電機的過負載能力來設定。

電機電源( %) ︰以 E3 - 04  為 100%。

可以設定防止變頻器直流母線過電壓功能。

‧如果使用製動單元及製動電阻器進行減速，請設定為0
( 沒有防止過電壓功能) 。如果不設定為0，則不能在所希
望的減速時間內減速。

L4- 01
速度一致檢
出電平

是檢出速度一致等使用的參數，設定想要檢出的電機
速度，以最高轉速( E3- 06 ) 為100%。

L4- 02
速度一致檢出
幅 以最高轉速( E3- 06 ) 為100%，設定L4- 01的速度檢出幅。

參照P
71頁

參照P
71頁

100 150 200

( 秒)

420

180

60

24

0
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速度檢出關係的檢出動作說明 

 

相關參數 L4-01(速度檢出電平)，L4-02(速度檢出幅)

速度一致

速度一致1

任意速度一致

任意速度一致1

速度檢出

速度檢出1

速度檢出2

速度指令

電機速度

（速度檢出信號）

速度一致１ 閉 開

（多功能接點輸出的設定值＝2）

L4-02

L4-02

閉 開

電機速度

（速度檢出信號）

速度一致１

（多功能接點輸出的設定值＝3）

L4-02

L4-02

電機速度

（速度檢出信號）

速度一致１

（多功能接點輸出的設定值＝4）

閉開

L4-02

L4-02L4-01

L4-01

L4-02L4-01

L4-01 L4-02

閉 開

電機速度
（速度檢出信號）

速度一致2

（多功能接點輸出的設定值＝5）
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參數No. 名 稱 說 明 備 註

設定值

0

1

內 容

通常運行( 追蹤指令的變化) 。

如果來自控制回路端子的速度指令在400
ms 以內降低90%以上，則按降低前的80
%速度繼續運行。

設定值

0

1

說 明

減速停止( 減速時間︰C1- 02 ,  04 中過速
度檢出時所選擇的時間)

自由滑行停止

2 非常停止( 減速時間︰C1- 09 )

3 繼續運行( 只有顯示)

設定值 說 明

0
減速停止( 減速時間︰C1- 02 ， 04
中速度偏差過大檢出時所選擇的時間) 。

1 自由滑行停止

2 非常停止( 減速時間︰C1- 09 )

3 繼續運行( 僅顯示)

L4- 05 選擇速度指令
喪失時的動作

如果來自控制回路端子的速度指令急速減少時，選
擇處理方法。

L4- 06 選擇過速度檢
出時的動作

設定過速度檢出時的停止方法。

L4 - 07

L4 - 08

過速度檢出電
平

過速度檢出延
遲時間

過速度電平（L4- 07）

設定從過速度檢出到故障的時間。
電機速度的絕對值超過L4- 07的設定值，經過L4- 08 的
設定時間後，故障信號輸出，停止運行。

用對E3- 06 ( 最高轉速) 的比率( %) 設定電機的過速度檢出
電平。

過速度檢時的
停止方法服從
L4- 06 的設定

L4- 09 選擇速度偏差
過大檢出時的
動作

過速度（故障信號）

設定速度偏差過大檢出時的停止方法。

電機速度絕對值

L4 - 08
0
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參數 No. 名 稱 說 明 備 註

設定為力矩檢出的電平。

以電機額定力矩作為100%。

電機電流及力矩超過了L6-02的設定值，且時間較這個

設定值長則過力矩檢出。操作器上顯示“ OL3＂。

設定值 說 明

0 過力矩檢出無效(出廠設定)。

1
過力矩檢出有效。

過力矩檢出只有在速度一致中進行，過力矩

檢出後“ OL3＂閃爍顯示，繼續運行

2
過力矩檢出有效。

過力矩檢出只有在運行中進行，過力矩檢出

後 “ OL3＂ 閃爍顯示，繼續運行。

3

過力矩檢出有效。

過力矩檢出只有在速度一致中，進行過力矩

檢出後“ OL3＂點亮顯示，故障接點輸出

切斷。

4
過力矩檢出有效。

過力矩檢出只有在運行中進行過力矩檢出後

“ OL3＂點亮顯示，變頻器輸出。

L4-10 用對E3-06(最高轉速)的比率(%)設定速度偏差過大檢出

電平。

L4-11

L6-02

速度偏差過大

檢出電平

速度偏差過大

檢出延遲時間

過力矩檢出動作

選擇1

速度指令

電機速度

速度偏差過大

（故障信號） 開 開閉

L4-11

‧速度偏差過
大檢出時的
停止方法服
從 L4-09的
設定。

‧加減速中和

力矩控制中

不檢出。

可以設定過力矩檢出功能。

以電機額定力矩作為100%。

L6-03

過力矩檢出電平1

過力矩檢出時間1

設定從速度偏差過大檢出到故障的時間。

速度指令與電機速度的偏差超過L4-10的設定值，經過

L4-11的設定時間後，故障信號輸出，停止運行。

L6-04

L6-05

L6-06

L7-01

過力矩檢出時間2

過力矩檢出時間2

過力矩檢出時間2

正轉電動中的力

矩極限

功能與參數L6-01～L6-03的內容相同，如果在多功能

輸出要求2種過力矩檢出輸出時使用。操作器顯示“ OL4＂。

設定正轉運行中電動側的力矩限制。 參照P73頁

L4-10

L6-01
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參數No . 名 稱 說 明 備 註

L 8 - 0 8 輸出欠相檢出電

平

L 8 - 1 0 選擇接地保護 是檢出接地的功能。

設定值 說 明

0 無接地保護。

1 有接地保護。

用0 . 1 %單位設定輸出欠相檢出電流值 。

變頻器額定電流作為1 0 0 %。

當電流達到變頻器額定電流時的 5 %以上，如果

各相的電流值低於

設定值以下時，欠相被檢出。
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10.9  o 操作器相關參數 

 

參數N o . 名 稱 說 明 備 註

o 1 - 0 1

o 1 - 0 2

o 1 - 0 3

o 2 - 0 1

設 定 值 說 明

1 顯示速度指令。

2 顯示電機速度。

3 顯示輸出電流。

4 顯示在o 1 - 0 1 已選擇了的監視項目。

設 定 值 說 明

0 0 . 0 1 H z 單位

1 0 . 0 1 % 單位

2 ~ 3 9
r / mi n單位
r / mi n=120 × 頻率指令( Hz ) ／o1－03
( o1 - 03是電機的極數)

4 0 ~
3 9 9 9 9

設 定 值 說 明

0 操作器的L O C A L / R E M O T E 鍵無效。

1 操作器的L O C A L / R E M O T E 鍵有效。

選擇在監視模

式下顯示的項

目

選擇電源接通

時的監視項目

設定接通電源時想要監視的項目。

電源接通後。

雖然在驅動模式下，操作器可以監視器四個項目。但是
代替、監視輸出電壓，想要監視的項目可以在這個參數
選擇。
請在o 1 - 0 1 ，監視參數U 1 - □□的□□設定監視項目。

速度指令/

監視的

設定/ 顯示單位

按如下所示選擇速度關係( 指令、監視) 的單位。

o1-03的第5列的值是設定小數點的位置。
第5列的值=0︰表示□□□□
第5列的值=1︰表示□□□、□
第5列的值=2︰表示□□、□□
第5列的值=3︰表示□、□□□

在o1-03的第4列～第1列決定了100%速度的
設定值。

(例1)
100%速度的設定值是200.0時，o1-03 =
12000設定 ; 反之o1-03=12000設定時，
100%速度顯示200.0 60%速度顯示120.0
 (例2)
100%速度的設定值是65.00時，o1-03
=26500設定 ;反之o1- 03=26500設定時，
60%速度顯示39.00

選擇L O C A L /

R E M O T E 鍵

的功能

可以設定操作器上的L O C A L / R E M O T E 鍵有效/ 無效。
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參數No . 名 稱 說 明 備 註

o2 - 02 選擇STOP鍵

的功能

可以根據運行模式設定操作器STOP鍵有效無效。

o2 - 06 選擇操作器

斷線檢出時

的動作

o2 - 07 設定累計運

行時間

設定累計運行時間的初始值，從這個設定值開始累計

設定後，操作器顯示回到0

o2 - 08 選擇累計運

行時間

設定運行時間的定義。

設定值 說 明

0

操作器的STOP鍵無效。

用操作器以外的運行指令運行時，

操作器的STOP鍵無效。

1

操作器的STOP鍵有效。

既使用操作器以外的運行指令運行時，

操作器的STOP鍵有效。

設定值 說 明

0 變頻器繼續運行。

1
變頻器故障( 操作器出錯︰OPR) 檢出，停

止。

設定值 說 明

0
變頻器接通電源的時間全部作為累計時

間

1
只有變頻器在運行

的時間作為累計時間。

設定值為" 1( 出廠設定) " 時，如果在用操作器以外的

運行指令運行中按下了操作器STOP 鍵，再起動時，

有必要將RUN指令先" OFF" 一下。

如果如果用操作器運行，操作器與變頻器之間發生

傳送故障時( 電纜斷線，人為的取下操作器等) ，選擇

變頻器的動作。
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10.10  S 電梯相關參數 

 

參數No. 名 稱 說 明 備 註

S1-02 調整額定速度

S1-03 起動時間
用0. 01秒單位設定抱閘釋放的延遲時間。起動時
力矩補償確立後，經過了S1-
03時間後開始軟起動。

S1-07
起動力矩補償積分時
間

用1 m秒單位設定力矩指令達到300%的時間。

S1-08
起動力矩補償下降用
增益

用0. 01單位設定下降時的起動力矩補償增益。

S1-10
起動力矩補償上升用
偏置

用1%單位設定上升時的起動力矩補償偏置。
以電機額定力矩作為100%。

S1-11 用1%單位設定下降時的起動力矩補償偏置。
以電機額定力矩作為100%。

起動力矩補償下降用
偏置

相對速度指令、微調整電機轉速。
電機速度=最高轉速調整額定速度。
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十一、電梯專用功能 

11.1 電梯驅動的要求和功能 

以下所示為了實現電梯驅動的要求和功能，變頻器的功能一覽。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

要求項目 項 目 相 關 曲 線 調 整 的 範 圍

低 噪 音 載 波 頻 率 ‧選 擇 運 行 模 式 C6 - 04 14 k H z

過 激 不 足
‧A S R P 增 益１ C5 - 01
‧A S R 積 分 時 間 C5 - 02

10 ~ 15
200 ~ 300 ms

啟 動 力 矩 ‧力 矩 限 制 L7 - 01～04 150 ~ 200 %

力 矩 變 動

‧力矩限制 L7 - 01～04
‧S 字時 C2 - 01～04
‧加減速時 C1 - 01, 02
‧第 2 加減速時間 (注1) C1 - 03, 04

150 ~ 200 %
0.5 ~ 1.0 sec
1.0 ~ 2.0 sec
1.0 ~ 2.0 sec

起 動 衝 擊

‧抱 閘 打 開 時 序
‧A S R P增 益 2 C5 - 03
‧A S R 積 分 時 間 2 C5 - 04
‧A S R 切 換 溫 度 C5 - 09
‧啟 動 力 矩 補 償
‧S 字 時 間 C2 - 01～04

15 ~ 25
100 ~ 200 ms

1 ~ 3 %

0.5 ~ 1.0 sec

停 止 時 衝 擊 ‧抱 閘 閉 合 時 序

蓄 電 池 運 行 ‧蓄 電 池 運 行（注 2）
主電源 100VDC:200V

控制電源 250VDC:200V

不 足
‧A S R P 增 益 2 C5 - 03
‧A S R 積 分 時 間 2 C5 - 04

15 ~ 25 (10 % 速 度 用)
100 ~ 200 ms

平 層 速 度 2 ~ 5 %

乘 梯
舒 適 感

停電管制

停止速度

（注）1 必須設定多功能輸入信號。（在 H1 ─ 03～06 的任意一個設定為“7＂）
（注）2 必須設定多功能輸入信號。（在 H1 ─ 03～06 的任意一個設定為“7F＂）
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11.2 順序運行舉例 

以下所示，電梯的基本順序運行舉例 

(1)  RUN 輸入後，T1（約 1 秒）速度指令 0，抱閘閉合保持原樣（內部磁場確立中） 

(2) 上升延後輸出抱閘打開指令 

(3) 抱閘延遲打開後，切換到高速指令 

(4) 切換到減速 LS 進入平層速度 

(5) 切換到停止 LS 速度指令 0 

(6) 實際速度低於零速度時間（T2）後，抱閘閉合，RUN 開放（STOP） 

 

 

運行指令( R UN)

１或２

製動指令

閉

速度指令

實際速度

開

：減速ＬＳ

( 4 ) 平層速度

閉

停止ＬＳ

圖1 1 運行順序舉例

(2)

T1

(3)(1) (6)

(5)

T2

表 22 用多段速運行選擇速度指令

端子編號 透過組合選擇速度指令參數 控制參數

１or２ ○

5 ○ ○ ○ － H3-03=03

6 ○ ○ ○ ○ － H3-04=04

7 ○ ○ ○ ○ － H3-05=05

8 ○ H3-06=06

指令參數
D1-XX

01
(注1)

02
(注1)

03 04 05 06 07 08 09

（注）1   b1-01=0（用操作器已設定了的指令）
（注）2   H3-05=1F（多段速 2 有效）

2 段速
4 段速

8 段速

○
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11.3 S字曲線運行 

為了更小地減少起動及加減速完了時的機械衝擊，請使用 S 字起動功能。 

如下圖那樣可以在加速開始，完了，減速開始，完了獨立設定。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

速度

正轉

正轉

0

0

無Ｓ字的場合(直線加減速）

時間 →

時間 →

速度

0

正轉

時間 →

時間 →

帶Ｓ字的場合

力矩

（加減速）

0
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11.4 起動力矩補償 

通常運行 

以下所示通常運行，停止順序 

 

(1) 為了使起動時沒有衝擊，抱閘待起動時力矩補償達到設定值（模擬量輸入值）之後

再打開。 

 

(2) 如果運行指令 (FWD/REV) 閉合，便鎖定運行指令輸入時的起動時力矩補償值，開

始累計力矩補償。 

(3) 如果累計的力矩補償值達到了力矩補償電平，力矩補償完了閉合。（力矩補償在運

行中保持，基極封鎖時被清除） 

(4) 力矩補償結束後，在起動時間[S1 ─ 03]所設定的時間內，繼續零速控制後，以所設

的加速時間進行電機加速。 

(5) 如果運行指令 (FWD/REV) 開，在所設定的減速時間內減速，在基極封鎖開始的同

時力矩補償完了信號斷開。 

開
運 行 指 令

（FWD/REV）

起 動 時 力 矩 補 償
多 功 能 模 擬 量 輸 入 (04）

變 頻 器 內 部的 力
矩 補 償

力 矩 補 償 完 了
（多 功 能 輸 出︰40）

速 度 指 令

基 極 封 鎖 零 速 控 制

閉

運 行 基 極 封 鎖

圖 12 電 梯 的 運 行，停 止 順 序 舉 例

300%

S1-07

S1-03

表 23 力矩補償功能所必要的參數

參數編號

H3-05

H2-01

參數名稱

多功能模擬量輸入

多功能輸出

設定值

４

40

說明

16號端子 （啟動力矩補償）

9-10號端子（啟動力矩補償完畢）

H3-06

H3-07
S1-08

S1-11

上 升
端子16

（H3-0=4）

圖 1 3 起 動 力 矩 補 償 方 框 圖

下 降

起 動 時 力 矩 補 償
+

+

+

+

+

S1-10

+
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調整方法 

以下說明起動力矩補償用的曲線調整方法。  

 

 

 0 50

上升
a bU1-09

c dU1-21

下降
e fU1-09

g hU1-21

負載量(%)

U1-09=力矩指令（%）
U1-21=16 號端子電壓輸入值（%）

力矩

上升

下降

(1) 做一下檢查運行，記錄各監視顯示。
（速度指令︰1（%）  負載量︰0,50（%）

電壓輸入值

(+)

0
(－10 V)

(－)

S1-10
S1-11

10 V
(+10 V)

H3-06

(U1-21)

（2）如下式設定H3-06的增益。

c－d

（3） 設定 S1－10，Ｓ 1－11 的偏置。

0～+10Ｖ輸入的場合＜ H3－04 ＝ 0 ＞－10V～+10V 輸入的場合＜ H3－04 ＝１＞

（4） 以負載力矩＝-80%～80%的設定值為例。

0～＋10 Ｖ輸入的場合＜H3-04=0 ＞ －10V～＋10V 輸入的場合＜ H3－04=1 ＞

H3－06=160(%) H3－60=80(%)

S1－10=－85(%) S1－10=＋5(%)

S1－11=－75(%) S1－11=－5(%)

（5） 注意

不能變更 H3-07=0,S1-08=1 的設定。

S1－10=a－c x Ｈ 3－06 (%)
100 S1－10 =

b－f
(%)

2

S1－11=e－g x Ｈ 3－06 (%)
100

S1－11 = － (%)
2

b－f

a－b
H3－06 ＝ x 100%
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對應各控制模式，專用速度控制卡的端子規格如下所示。

- PG )

端 子 N O . 內 容 規 格

1 D C + 1 2 V ( ±  5 % ) M a x . 2 0 0 m A ﹡

2 D C O V ( 電 源 用 接 地 端子 )

3

脈 沖 發生 器 用 電 源

D C + 5 V (  ± 5 % ) M a x . 2 0 0 m A  ﹡

4 A 相 +  輸 入 端 子

5 A 相 - 輸 入 端 子

6 B 相  +  輸 入 端 子

7 B 相 - 輸 入端 子

8 Z 相  +  輸 入端 子

9 Z 相 - 輸 入端 子

線 驅 動 輸 入 ( R S - 4 2 2 電 平 輸 入 )

最 高 響 應頻 率 3 0 0 k H z
T A 1

10 公 共 端子 D C O V ( 電源 用 接 地 端 子)

1 A 相  +  輸 出 端 子

2 A 相 - 輸 出 端子

3 B 相  +  輸 出 端 子

4 B 相 - 輸 出 端子

5 Z 相  +  輸 出 端子

6 Z 相 - 輸 出端 子

線 驅 動輸 出 ( R S - 4 2 2 電平 輸 出 )

T A 2

7 控 制 回 路 公共 端 子 控 制 回路 接 地 端 子

T A 3 (E )  屏 蔽 線接 線 端 子 ─

﹡  D C + 5 V 與 D C + 1 2 V 不 能 同 時 使 用 。

端子 NO. 內 容 規格

1 D C + 1 2 V ( 5 % )  M a x . 2 0 0 m A

2
脈沖 發 生 器 用 電 源

D C O V ( 電 源 用 接 地端 子 )  

H : + 8 ~ 1 2 V

L : + 1 V 以 下3

( 最 高 響 應頻 率 3 0 k H z )

4

A 相 脈 沖 輸 入 端子

脈 沖 輸入 公 共 端

H : + 8 ~ 1 2 V

L : + 1 V 以 下5

( 最 高 響 應 頻率 3 0 k H z )

TA1

6 脈 沖 輸 出 公共 端

1 開 路 集 電 極輸 出 D C 2 4 V  M a x . 3 0 m A

2
A 相 脈 沖 監 視 輸出 端 子

A 相 脈 沖 監 視輸 出 公 共 端

3
TA2

4

TA3 (  E  ) 屏 蔽 線 接 線端

B 相脈 沖 輸 入 端 子

B 相脈 沖 監 視 輸 出 端子
B 相 脈 沖監 視 輸 出 公 共端

開 路集 電 極 輸 出 D C 2 4 V  M a x . 3 0 m A
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PG-B2( 有 P 向量控制模式專用) 的接線 

‧信號線，務必使用雙股屏蔽線 

‧PG電源，除PG(編碼器)以外請勿使用。若作為其它電源使用會干擾引起誤動作。 

‧PG的接線長度請小於100米。 

‧PG的旋轉方向，可由參數F1-05選擇，出廠值為電機正轉時A 相超前。 

圖14 PG-B2 的接線 

輸入輸出回路構成 

 

‧與電壓輸出型的PG( 編碼器) 相連接場合，請選擇輸入回路的                     

光耦合(二極體) 上有12mA 以上電流流出的輸出界面的PG。                       

‧脈沖監視的分頻比可由參數F1-06 變更。                       

     圖15 PG-B2 的輸入輸出回路構成      
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PG-X2( 有PG向量控制模式專用) 

  ‧信號線，務必使用雙股屏蔽線 

‧PG 電源，除了PG( 編碼器) 以外，請勿使用。若作為其它電源使用，會干擾引

起誤動作。 

‧PG 的接線長度請小於100 米。 

‧PG 的旋轉方向，可由參數F1-05 選擇，出廠值為電機正轉時A相超前。 

 圖16 PG-X2卡的接線 

 

12.2 PG速度控制卡端子台的接線方法 

PG( 編碼器)的信號線長度，請小於100米，並與動力線分離走線。 

脈沖輸入及脈沖監視輸出線，請使用雙絞屏蔽線，屏蔽網線請接入屏蔽網線端子。 

電線尺寸( 全機種通用) 

電線尺寸與端子的關係如表所示。 

表26 電線尺寸 

 

 

 

 

 

 

 

端 子  端 子 螺 釘  電 線 尺 寸 (mm2)  電 線 的 種 類  

脈 冲 發 生 器 用 電 源    絞 合 線 (軟 ):0.5～  1.25   

脈 冲 輸 入 端 子  —  單 芯 線 (硬 ):0.5～  1.25 雙 股 屏 蔽 線  

脈 冲 監 視 輸 出 端 子        

屏 蔽 線 接 線 端 子  M3.5  0.5～  2   
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接線注意事項 

重要  1.請將PG 速度控制卡的控制信號線( 端子TA1，TA2) 與主回路連線及其他動力

線或電源線分離走線。 

2.與PG的連接線，請使用屏蔽線，為了防止噪聲而引起誤動作，請按圖那樣處理

屏蔽線端末。並長度小於100米。 

          

圖17 屏蔽線的端末處理 

3.屏蔽線，請接入屏蔽線連接端子(E) 

4.電線的線頭，請勿進行搪錫處理，會引起接觸不良。 

5.不使用棒端子的場合，電線的剝線頭長度約為5.5mm。 

 

12.3 PG( 編碼器)脈波數的選定 

PG-B2 的場合 

PG輸出脈波檢出的最高值為32,767Hz。 

請選擇附合在最高頻率輸出時的電機轉速情況下，能夠輸出接近20kHz要求的PG。 

 

最高頻率輸出時的電機轉速與PG輸出頻率(脈波數)的選定舉例如表27所示。 

表27 PG 脈波數的選定舉例 

 

 

 

 

 

 

 

  

( 注) 1. 最高頻率輸出時的電機轉速，是指同期旋轉速度。 

2.  PG 電源為+12V。 

          3.  PG 電源容量為200mA 以上時，請另外配備電源(有必要瞬時停電處理

的，要用電解電容等)。 

 

最高頻率輸出時 

電機旋轉速度 

(r/min) 

PG 參數 

(p/rev) 

最高頻率輸出時 (Hz) 

PG 輸出频率 (Hz) 

1800 600 18,000 

1500 800 20,000 

1200 1000 20,000 

900 1200 18,000 
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圖18 PG-B2 接線例 

PG-X2 的場合 

PG用的電源有12V 和5V 兩種，接線前請確認PG 的電源規格。 

PG輸出脈波檢出的最高值為300kHz。 

PG的輸出頻率(fPG) 可由下式求得︰ 

    

 

 

 

PG電源容量為200mA以上時，請另外配備電源。(有必要瞬時停電處理時，要用電

解電容等。) 

 

圖19 PG-X2的連接舉例(12V電源的PG的舉例) 
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12.7  
依設定擺動，可有效的運用於擺動設備(紡織機械如撚紗機)。

大 晉 電 機 實 業 有 限 公 司
彰化縣和美鎮彰美路三段267號

電話:04-7564838(代表號)  傳真:04-7565521

AC
220V

AC
220V

FSFC FV

TG 700

變頻器
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 12.9 煞車控制器 

      ACE-01A 動態煞車器－使變頻器充分發揮動態制動能力，應用於變頻器要求較 

快速停機或有回升電壓之場合。 

動作原理-煞車器之 P、N 端子與變頻之 P、N 端子相連接，煞車電阻則接動態煞

車器之 BR1 與 BR2 端子，變頻器其他部分接法與標準接線法相同。當馬達之轉

速超過額定轉速，例如:4 極馬達 60Hz 時超過 1800rpm 以上或 30Hz 時超過 900rpm

時;馬達將成為感應發電機，其回生能量之一部分消耗於繞阻上，一部分則儲存

於電容中、動態煞車器主要是將電容增加的部分能量排出，能量則由煞車電阻所

消耗，使馬達具有較快的減速或不讓變頻器因回生電壓過高而跳脫(OV)。 
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附錄 1 標準規格 

電
源 電 源 高 次 接 對 策

用 直 流 電 抗 器

控
制
特
性

控 制 方 式

速 度 控 制 精 度

速 度 控 制 範 圍

最 大 力 矩

速 度 設 定 信 號

加 減 速 時 間

S 字 設 定

主 要 控 制 功 能

電 機 保 護

瞬 時 過 電 流

保 險 絲 熔 斷 保 護

過 負 載 能 力

過 電 壓

不 足 電 壓

瞬 時 停 電 補 償

散 熱 片 過 熱

防 止 失 速

接 地 保 護

充 電 顯 示

保
護
功
能

環

境

使 用 場 所

濕 度

保 存 溫 度

周 圍 溫 度

海 拔 高 度

耐 振 動 加 速 度

高 載 波 正 弦 波 P W M 向 量 控 制

± 0 . 0 1 %

1  :  1 0 0 0

電 機 額 定 力 矩 的 2 0 0 %

－ 1 0 ～ 1 0 V ,  0 ～ 1 0 V ,  4 ～ 2 0 m A

加 速 ， 減 速 個 別 設 定 ， 設 定 單 位 0 . 0 1 秒

起 動 ， 加 速 完 了 ， 減 速 開 始 ， 停 止 的 各 點 個 別 設 定

起 動 力 矩 補 償 ( 載 重 檢 出 值 輸 入 方 式 )

停 電 管 制 控 制 ( 蓄 電 池 運 行 )

多 段 速 運 行 (  最 高 9  段 速 )

自 動 S 字 加 減 速 運 行

用 電 子 熱 敏 器 件 保 護

約 額 定 輸 出 電 流 的 3 0 0 % 以 上

保 險 絲 熔 斷 停 止

1 5 0 % 1 分 鐘 ， 2 0 0 % 1 0 秒

主 回 路 電 壓 8 2 0 V 以 上 時 停 止

主 回 路 電 壓 3 8 0 V 以 下 時 停 止

1 5 m s 以 上 時 停 止 ( 負 載 5 0 % 時 )

用 熱 敏 電 阻 保 護

加 減 速 中 ， 運 行 中 防 止 失 速

用 電 子 回 路 保 護

主 回 路 直 流 電 壓 降 低 到 5 0 V 前 亮 燈 顯 示

室 內 ( 無 腐 蝕 性 氣 體 ， 塵 埃 的 地 方 )

9 0 %  R H 以 下 ( 不 結 露 )
－ 2 0 ～ ＋ 6 0 ℃

－ 1 0  ～ ＋ 4 5 ℃ 柜 內 安 裝 形 )

1 0 0 0 m 以 下
振 動 頻 率 未 滿 2 0 H z 時 9 . 8 1 m / s 2 ( 1 G )

2 0 ~ 5 0 H z 時 1 . 9 6 m / s 2 ( 0 . 2 G ) 為 止

容許頻率變動率

容許電壓變動率 ＋ 1 0 % ,  － 1 5 %

± 5 %

選擇

型式TG-700

機種系列

輸

出

馬力容量(HP)

額定功率(KW)

額定電流(A)

L75 L100 L150 L200 H100 H150 H200 H250 H300 H400

7.5HP 10HP 15HP 20HP 10HP 15HP 20HP 25HP 30HP 40HP

5.5KW 7.5KW 11KW 15KW 7.5KW 11KW 15KW 18.5KW 22KW 30KW

25A 33A 49A 64A 18A 27A 34A 41A 48A 65A

三相，200~240 50/60Hz 三相，380~440V 50/60Hz
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附錄 2 參數一覽表 

         根據參數的存取級別（A1-01）的設定，操作器所顯示的參數個數是不同的。

詳細內容請參照參數說明書。 

 

 

  

功
能

參數

No.
名 稱 單 位 參 數 的 存 取 級 別

U1-01 速 度 指 令 0.01% Q
U1-02 輸 出 頻 率 0.01Hz Q
U1-03 輸 出 電 流 0.1A Q
U1-04 控 制 模 式 [NO.] Q
U1-05 電 機 速 度 0.01% Q
U1-06 輸 出 電 壓 指 令 0.1V Q
U1-07 直 流 電 壓 1V Q
U1-08 輸 出 功 率 0.1kW Q
U1-09 力 矩 指 令 ( 內 部 ) 0.1% Q
U1-10 輸 入 端 子 的 狀 態 [Bit] Q
U1-11 輸 出 端 子 的 狀 態 [Bit] Q
U1-12 運 行 狀 態 [Bit] Q
U1-13 運 行 狀 態 2 [Bit] Q
U1-14 累 計 運 行 時 間 1H Q
U1-15 軟 件 編 號 N o . ( F L A S H 側 ) [No.] Q
U1-19 端 子 1 3 的 輸 入 電 壓 0.1% B
U1-20 端 子 1 4 的 輸 入 電 流 /  電 壓 0.1% B
U1-21 端 子 1 6 的 輸 入 電 壓 0.1% B
U1-23 電 機 的 q 軸 電 流 ( I q ) 0.1% B
U1-24 電 機 的 d 軸 電 流 ( I d ) 0.1% B
U1-25 軟 啟 動 後 的 速 度 指 令 0.01% A
U1-26 L E D 檢 查 ( 診 斷 ) － A
U1-27 軟 件 編 號 N o . ( C P U 側 ) [No.] A
U1-28 O P E 故 障 的 參 數 參 數 編 號 A
U1-31 A S R 輸 入 ( 速 度 偏 差 ) 0.01% A
U1-32 A S R 輸 出 0.01% A
U1-33 q 軸 電 流 控 制 輸 出 0.1% A
U1-34 d 軸 電 流 控 制 輸 出 0.1% A
U1-35 q 軸 輸 出 電 壓 指 令 ( V q ) 0.1V A
U1-36 d 軸 輸 出 電 壓 指 令 ( V d ) 0.1V A
U1-37 外 部 力 矩 指 令 0.01% A
U1-38 力 矩 補 償 0.01% A
U1-48 q 軸 電 流 指 令 0.1% A
U1-49 d 軸 電 流 指 令 0.1% A
U1-50 電 壓 限 制 輸 出 0.1% A
U1-51 輸 出 電 壓 相 位 0.1 deg A
U1-52 輸 出 電 流 相 位 0.1 deg A
U1-53 磁 極 位 置 檢 出 值 ( 傳 感 器 ) 0.1 deg A
U1-60 A S R 積 分 輸 出 0.01% A

監
視

附 表 1 監 視 項 目 一 覽 表

＊  Q  表 示 在  Q U I C K － S T A R T ， B A S I C ， A D V A N C E D  可 以 參 照 。

B  表 示 在  B A S I C ， A D V A N C E D  可 以 參 照 。 A  表 示 在  A D V A N C E D  可 以 參 照 。
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參數
No .

名 稱
初期

值
設定

值
參數
No .

名 稱
初期

值
設定

值

A1-01 參數存取級別 4 E3-01 電機種類 1

A1-03 初始化 0000 E3-03 電機額定電壓 *

A1-04 密碼 0000 E3-04 電機額定電流 *

A1-06 設定輸入電壓 400 E3-05 電機的板數 6

A1-07 選擇變頻器容量 * E3-06 電機最高轉速 *

b1-01 頻率指令選擇 1 E3-07 電機的基本轉速 *

b1-02 運行指令選擇 1 E3-08 電機的最低轉速 *

b1-03 停止方法選擇 0 E3-09 電機定子電阻 *

b1-04 禁止反轉選擇 0 電機的d 軸電抗 *

b1-05 選擇未滿最低轉速時的動作 0 E3-11 電機的q 軸電抗 *

b1-06 兩次從順控器讀取數據的間隔 1 E3-12 電機的感應電壓參數 *

b1-07 LOCAL/REMOTE切換後運行 0 E3-13 電機的機械損耗 0.0

b2-01 零速電平 0.50 E3-14 電機的接線電阻 1.0

C1-01 加速時間1 10.0 E3-18 P G原點脈沖補償量 0.0

C1-02 減速時間1 10.0 E3-23 磁鐵力矩係數 0.16

C1-03 加速時間2 10.0 E3-24 額定力矩係數 1.0

C1-04 減速時間2 10.0 E3-55 起動時AS R 比例增益 5.00

C1-09 非常停止時間 10.0 F1-01 P G參數 8192

C1-10 加減速時間的設定單位 0 F1-02 P G的轉運方向 1

C2-01 加速開始時的S字特性時間 0.20 F1-05 P G脈沖監視分頻比 1

C2-02 加速完了時的S字特性時間 0.20 F1-06 選擇PG斷線檢出時的動作 1

C2-03 減速開始時的S字特性時間 0.00

C2-04 減速完了時的S字特性時間 15.00

C5-01 AS R的比例增益1 0.200

C5-02 AS R的積分時間1 15.00

C5-03 AS R的比例增益2 0.200

C5-04 AS R的積分時間2 0.004

C5-08 AS R延遲時間 0.00

C5-09 AS R切換速度 14.0 H1-01

C6-04 載波頻率 0.00

 d1-01 速度指令1 0.00

d1-02 速度指令2 0.00

d1-03 速度指令3 0.00

d1-04 速度指令4 0.00

d1-05 速度指令5 0.00

d1-06 速度指令6 0.00

d1-07 速度指令7 0.00

d1-08 速度指令8 0.00

d1-09 點動速度指令 10.00

附表 2 參數一覽表

＊出廠設定隨變頻器容量而不同 。

E3-10

F1-07

F4-01

F4-02

F4-03

F4-04

F4-05

F4-06

H1-02

H1-03

H1-04

H1-05

H1-06

H2-01

H2-02

H2-03

H3-01

H3-02

P G斷線檢出延遲時間

AO-08/12選擇通道1的輸出項目

AO-08/12選擇通道1的輸出增益

AO-08/12選擇通道1的輸出偏置

AO-08/12選擇通道2的輸出項目

AO-08/12選擇通道2的輸出增益

AO-08/12選擇通道2的輸出偏置

端子3的功能選擇(多功能輸入)

端子4的功能選擇(多功能輸入)

端子5的功能選擇(多功能輸入)

端子6的功能選擇(多功能輸入)

端子7的功能選擇(多功能輸入)

端子8的功能選擇(多功能輸入)

端子9-10的功能選擇(多功能輸出)

端子25的功能選擇(多功能輸出)

端子26的功能選擇(多功能輸出)

端子1 3的信號級別選擇

端子1 3的輸入增益

3.0

5

1.0

0.0

3

1.0

0.0

24H

14H

3H

4H

6H

8H

40H

1H

2H

0

100.0
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參數
No.

名 稱
初期
值

設定
值

參數
No.

名 稱
初期
值

設定
值

H3-03 端子13的輸入偏置 0.0 L8-02 OH預報警溫度 95

H3-04 端子16的信號級別選擇 0 L8-03 OH預先報警後的動作選擇 3

H3-05 端子16的功能選擇(多功能AI) 4H L8-05 輸入欠相保護的選擇 0

H3-06 端子16的輸入增益 100.0 L8-07 出廠欠相保護的選擇 0

H3-07 端子16的輸入偏置 0.0 L8-08 輸出欠相檢出電平 3.0

H3-08 端子16的信號級別選擇 2 L8-10 接地保護的選擇 1

H3-09 端子14的功能選擇(多功能AI) 1FH o1-01 監視模式顯示項目選擇 6

H3-10 端子14的輸入增益 100.0 o1-02 電源投入時監視項目選擇 1

H3-11 端子14的輸入偏置 0.0 o1-03 頻率指令/監視的設定/顯示單位 1

H3-12 模擬量輸入的延遲時的參數 0.00 o2-01 LOCAL/REMOTE鍵的功能選擇 1

H4-01 端子21的監視輸出選擇(多功能AO) 5 o2-02 STOP鍵的功能選擇 0

H4-02 端子21的輸出增益 1.0 o2-06 操作器斷線時的動作選擇 0

H4-03 端子21的輸出偏置 0.0 o2-07 累計工作時間的設定 －

H4-04 端子23的監視輸出選擇(多功能AO) 9 o2-08 累計工作時間的選擇 0

H4-05 端子23的輸出增益 0.5 S1-02 額定速度調整 1.0000

H4-06 端子23的輸出偏置 0.0 S1-03 起動時間 0.00

H4-07 模擬量輸出的信號級別選擇 1 S1-07 起動力矩補償積分時間參數 500

L1-01 電機保護選擇 1 S1-08 起動力矩補償下降用增益 1.00

L1-02 電機保護的時間 33 S1-10 起動力矩補償上升用偏置 0

L2-09 蓄電池電壓 0 S1-11 起動力矩補償下降用偏置 0

L3-09 選擇抑制過電壓功能 0 T1-01 自學習模式 0

L4-01 速度一致檢出電平 0.0

L4-02 速度一致檢出幅 2.0

L4-05 選擇速度指令喪失時的動作 0

L4-06 選擇過速度檢出時的動作 1

L4-07 過速度檢出電平 115

L4-08 過速度檢出延遲時間 0.0

L4-09 選擇速度偏差過大檢出時的動作 3

L4-10 速度偏差過大檢出電平 10

L 4-11 速度偏差過大檢出延遲時間 0.5

L6-01 過力矩檢出動作選擇1 0

L6-02 過力矩檢出級別1 150

L6-03 過力矩檢出時間1 0.1

L6-04 過力矩檢出動作選擇2 0

L6-05 過力矩檢出級別2 150

L6-06 過力矩檢出時間2 0.1

L7-01 正反電動側的力矩極限 200

L7-02 反轉電動側的力矩極限 200

L7-03 正轉再生中的力矩極限 200

L7-04 反轉再生中的力矩極限 200

附表 2 參數一覽表（續）

＊出廠設定隨變頻器容量而不同。
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   附錄 4 PG 的原點脈沖自學習時異常顯示及其處理 

            通常運行時發生的故障，在自學習時也會檢出。故障發生時（包括輕故障）

與停止模式無關，自由滑行停止（基極封鎖）並中斷自學習。 

           自學習中通常以外的故障發生時，如下表所示故障檢出請根據表21 實施

對策。 

           如果已發生了表21 中的故障，雖然也是自由滑行停止（基極封鎖）、自

學習中斷，但是不留下故障記錄（U2 參數 U3 參數）。 

           自學習完畢或自學習由於故障已中斷時，T1-01 回到 0。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

故障顯示

附表 1  PG原點脈沖自學習的故障

故障顯示內容 說明

電機速度異常
電機速度經過一定時間後
仍不能達到指令速度。

輸入了停止指令 已輸入了STOP鍵等停止指令。

PG的原點脈沖
調整異常

‧自學習在40秒鐘內未完成。

‧原點脈沖補償量異常

E    02
E 0

E 8

對策方法請根據附圖 1 流程。
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自 學 習 故 障 對 策

初 次 出 錯 嗎 ？

是 對 電 機 單 體 進

行 自 學 習 嗎 ？

已 設 定 的 電 機

參 數 正 確 嗎 ？

電 機 有 振 動 嗎 ？

已 發 生 了
E r - 1 8 嗎 ？

請 與 本 公 司 服 務

部 門 聯 繫

是

是

是

不 是

不 是

不 是

是

是

不 是

不 是

請 與 本 公 司 服 務 部 門 聯 繫

請 將 電 機 與 機 械 系 統 分 離

之 後 再 進 行 自 學 習

參 照 試 運 行 的 項 目 3 [ 運 行

前 的 設 定 及 確 認 ] ， 確 認 電

機 參 數 正 確 之 後 ， 再 次 進

行 自 學 習

變 更  A S R  增 益 （ C 5 - 0 1 )  

及 起 動 時  A S R  增 益 （ E 3 -

5 5 ） 的 設 定 值 至 原  2 / 3 ，

再 次 進 行 自 學 習

可 以 考 慮 以 下 原 因

起 動 時 A S R 增 益 太 小 →

變 更 起 動 時 A S R 增 益 到

1 . 5  倍 。

電 機 接 線 或 P G 的 旋 轉

方 向 有 錯 誤 → 再 次 確 認

「 電 機 的 速 度 檢 出 確 認 」

P G 參 數 （ F 1 - 0 1 ） 有 錯

→ 變 更 到 正 確 值

對 策 後 再 次 進 行 自 學 習

附 圖  1  自 學 習 故 障 對 策

1

3

2
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附錄 5  TG700 表格目錄 

NO. 表 格  名 稱 頁數 NO. 表 格 名 稱 頁數

表 1 選擇 REMOTE 模式的指令 10 表 17 定期檢查項目 33 

 

表 2 設定與電機相關的參數 12 表 18 部品更換的預定時間(參考) 33 

 

表 3 確認電機運轉方向的順序 14 表 19 故障顯示和對策 34 

 

表 4 PG 的原點脈沖調整方法 16 表 20 電機的故障現象及其處理 37 

 

表 5 用操作器操作點動運行 17 表 21 自學習時的故障顯示異常 38 

 

表 6 用數字式操作器運行操作

舉例 

19 表 22 用多段速運行選擇速度指令 79 

表 7 用控制回路端子信號進行

運行操作舉例 

20 表 23 力矩補償功能所必要的參數 81 

表 8 數字式操作器模式一覽表 23 表 24 PG-B2 (有 PG 向量控制模式

專用) 

83 

表 9 在驅動模式下的操作舉例 24 表 25 PG-X2 (有 PG 向量控制模式

專用) 

83 

表 10 速度指令值的變更方法 25 表 26 電線尺寸 85 

 

表 11 監視顯示的操作舉例 25 表 27 PG 脈波數的選定舉例 86 

 

表 12 故障發生時的操作舉例 26    

 

表 13 環境設定模式 27    

 

表 14 參數的初始化 28    

 

表 15 參數數據變更方法 30    

 

表 16 校驗模式的操作舉例 31    
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附錄 6  TG700 圖片目錄 

NO. 圖 片 名 稱 頁數 NO. 圖 片 名 稱 頁數 

圖 1 電源投入時的數字式操作

器顯示 

9 圖 17 屏蔽線的端末處理 86 

圖 2 電機的運轉方向 14 圖 18 PG-B2 接線例 87 

 

圖 3 PG 的原點脈沖調整、運行

曲線 

15 圖 19 PG-X2 的連接舉例  

(12V 電源的 PG 的舉例) 

87 

圖 4 運行曲線 (點動運行) 17    

 

圖 5 用數字式操作器實現的運

行曲線 

18    

圖 6 用控制回路端子實現運行

曲線 

20    

圖 7 數字式操作器各部的作用 21    

 

圖 8 RUN、STOP LED 指示燈的

表 

22    

 

圖 9 蓄電池運行時的相互接線

圖 

62    

 

圖 10 從通常運行→蓄電池運行

的時序圖(切換到) 

62    

圖 11 運行順序舉例 79    

 

圖 12 電梯的運行，停止順序舉例 81    

 

圖 13 起動力矩補償方框圖 81    

 

圖 14 PG-B2 的接線 84    

 

圖 15 PG-B2 的輸入輸出回路構

成 

84    

 

圖 16 PG-X2 卡的接線 85    
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